Bezposredni Importer:

Zenex A HYUNDAI

-P P H U—— HEAVY INDUSTRIES CO.,LTD.




Technologia Hyundai dla najlepszych

Falownik wysokiej wydajnosci dla efektywnego wykorzystania biznesu

Lepsza przysztosc z serig f2:RUNIIY 700E

Spis tresci

06 Cechy - 08 Specyfikacja + 10 Wymiary < 13 Funkcje sterowania « 16 Schemat podtgczern « 18 Podtgczenie do sterownika PLC
19 Cyfrowy panel sterowania « 21 Funkcje zabezpieczajgce -« 22 Lista funkcji + 34 Okablowanie i opcje « 46 Obstuga

www.hyundai-elec.pl



/1:RUNMIYNI700E  Doskonate rozwigzanie sterowania

| Doskonate zastosowanie do réznych obcigzen |

|tatwa konserwacja i proste naprawy |

| Wysoka niezawodnos¢ i trwatos¢ |

| Zgodnos¢ z RoHS |

| Cicha praca |



Oznaczenia:

{1

Oznaczenie modelu

N700E § 055 JHFR R

Konfiguracja modelu

0,4 N700E-004SF N700E-004LF N700E-004HF
0,7 N700E-007SF N700E-007LF N700E-007HF
1,5 N700E-015SF N700E-015LF N700E-015HF
3,7 N700E-037LF N700E-037HF
5,5 N700E-055LF N700E-055HF
7,5 N700E-075LF N700E-075HF
11 N700E-110LF N700E-110HF
18,5 N700E-185LF N700E-185HF
22 N700E-220LF N700E-220HF
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Opis

Ulepszona wydajnos$¢ sterowania

Wysoki moment napedowy juz w bardzo niskim przedziale predkosci dzieki metodzie bezczujnikowego
sterowania wektorowego
Rozwinieta przez Hyundai metoda bezczujnikowego sterowania wektorowego zapewniajaca silnikowi wysoki moment

napedowy juz w niskim przedziale predkosci (bezczujnikowe sterowanie wektorowe: powyzej 150% przy 1Hz).

W przypadku wymaganych bardzo krétkich czaséw przyspieszania/zwalniania silnika, falownik serii N700E zapewniajg

kontrolowane wytwarzanie momentu obrotowego niepowodujace blokade falownika.

Technologia bezczujnikowego sterowania wektorowego pozwala na poszerzenie dostepnego zakresu predkosci, przy ktérej

moze pracowac silnik.
Doskonata kontrola predkosci dzieki ulepszonej technologii autotuningu silnika

Dzieki technologii pomiaru statych silnika podczas autotuningu, falownik minimalizuje wahania predkosci

i zapewnia stabilng prace silnika.

Funkcje zabezpieczeniowe dla poprawy bezpieczenstwa napedu podczas pracy
Funkcja przestrzegajgca przed zatgczeniem napedu na zwarcie doziemne.

Zabezpieczenie przed utratg fazy na wyjsciu w trakcie pracy silnika.

Wbudowana jednostka hamujgca

Dzieki obwodowi BRD (jednostka hamujgca) wbudowanemu w falownik ( do 22kW), mozliwe jest osigganie bardzo krétkich

czasOw zwalniania silnika.

Mozliwos$¢ nastawy czasdw przyspieszania/zwalniania w dowolnych zakresach zwieksza efektywnos¢ regulacji predkosci.
Wieksza elastycznosc¢ w dostosowaniu sie do réznych rodzajow obcigzenia

Whbudowany regulator PID jednakowo potrafi regulowaé wielkos¢ cisnienia jak i przeptyw medium bez dodatkowych

opcyjnych urzadzen.

Udoskonalona charakterystyka momentu obrotowego, z zredukowang moca startu do x 1,7 mocy nominalnej

charakterystyce obcigzenia pomp i wentylatoréw.
Zwiekszona ilo$¢ zaoszczedzonej energii dzieki lepszemu dopasowaniu falownika do charakterystyki obcigzenia.
Rozne funkcje monitorujgce

Na wyswietlaczu falownika mozliwe jest monitorowanie réznych wielkosci zwigzanych z praca i sterowaniem podtaczonego

silnika.

Mozliwo$é monitorowania na wyswietlaczu falownika tgcznego czasu biegu i aktualnego czasu pracy silnika.

Wygodna konserwacja i naprawa
W falowniku N700E mozliwa jest wymiana wentylatoréw chtodzacych bez koniecznosci rozbierania catej jednostki.

Funkcja umozliwiajaca ciagta prace wentylatora chtodzgcego w falowniku, lub praca wentylatora tylko w trakcie napedzania
silnika przez falownik. Mozliwos¢ taka wydtuza zywotnos¢ wentylatora i pozwala wyeliminowa¢ hatas, jaki on powoduje

w trakcie postoju silnika.
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Charakterystyka obcigzenia - rdzne zastosowanie

Wentylatory i pompy

Klimatyzatory i odpylacze przemystowe

Oszczednosé energii dzieki odpowiednimu wyborowi

charakterystyki momentu obcigzenia

Funkcja ponownego rozruchu silnika przy chwilowej przerwie zasil.

Przystosowany do potgczenia sterownika PLC

Ochrona silnika przez tagodny rozruch i zatrzymanie
Automatyczna regulacja przy pomocy funkcji regulatora PID
Niska emisja szumoéw (zaktdcen)

Szybka reakcja na potrzebe zmiany obrotéw silnika dzieki funkcji

wielopoziomowej nastawy predkosci i przeskoku czestotliwosci

Wieza chtodnicza

Stabilne dziatanie dzieki dostarczeniu wysokiej jakosci energii
Oszczedno$¢ energii dzieki kontroli predkosci i momentu.

Przenosniki i urzadzenia transportowe

Przenos$nik
Wyjscia przekaznikowe
Dokfadne czasy przyspieszania i zwalniania
Zabezpieczenie przed przecigzeniem
Zapobieganie przesuniecia tadunku dzieki funkcji
krzywych przyspieszania/zwalniania

Automatyzacja
Mozliwosé podtaczenia pod sterownik PLC
Szybka odpowied? na zmiane obcigzenia zapobiegajacego
nadmiernemu poslizgowi
tagodny rozruch i zatrzymanie

Maszyny tekstylne

Przedzarka
tagodny rozruch/zatrzymanie zapobiegajgce przerwaniu przedzy
Jednostka zaprojektowana na trudne warunki otoczenia

(kurz, bawetna, itp.)
Zwiekszona jako$¢ produktu dzieki stabilnemu sterowaniu

predkoscia.

www.hyundai-elec.pl

Maszyny uzytkowe

Pralka przemystowa
Funkcja podbijania momentu napedowego
Funkcja zabezpieczenia przecigzeniowego
Osobne ustawienie czasdéw przyspieszania/zwalniania
Whbudowana jednostka hamujaca (do 22kW)
tagodny rozruch/zatrzymanie.
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>> Specyfikacja

Zasilanie 230V 1-fazowe/3-fazowe

Max. moc silnika Cigzka 04 075 15
(4P, kw) Normalna - - .
Moc % Ciezka 12 21 29
mamionowa 8
(kvA) 2 Normalna - - -
Znamionowy  Ciezka 3 5 7
prad wyjsciowy
(A) Normalna - - -

Znamionowe napiecie wejscie
Znamionowe napiecie wyjscie

2.2

4.6

1

1-fazowe 200~240V+10%, 50/60Hz£5%
3-fazowe 200~240V

04 075 15 22 37 55 75 1.0 150 185
- - - - - 75 1.0 150 185 220
12 21 29 46 71 100 133 187 266 316
- - - - - 125 182 241 303 353
3 5 7 1 17 24 32 45 64 76
- - - - - 30 44 50 73 85

3-fazowe 200~240V+10%, 50/60Hz+5%
3-fazowe 200~240V

8.7
6.5

: 055LF/ | 0,75LF/| 110LF/ | 150LF/ | 185LF/
Oznaczenie modelu (N700E-xxxx) | 004SF | 007SF| 015SF| 022SF | 004LF| OO7LF | 015LF | 022LF | 037LF 075LFP| 110LFP| 150LFP| 185LFP| 220LFp | 220LF

6
7.5

Hamowanie Pradnicowe  Whudowany uktad hamulcowy(opornik hamulcowy - opcja) Wbudowany uktad hamulcowy(opornik hamulcowy - opcja)
Rezystancja(Q) 50 50 50 50 50 50 50 50 35 17 17 17

Waga (kg) 12 12 15 15 12 12 1.2 15 20 42 45 45

Obudowa 1P20

22.0

374

90

6
8.0

440V 3-fazowe

o Lowe e Lo | S5 O B BE B2 RN
W maesifia Ciezka 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 11.0 15.0 18.5 22.0
(4P, kw) Normalna = - - - - 7.5 11.0 15.0 18.5 22.0 30.0
Moc % Cigzka 1.5 2.8 4 6 7.6 10.0 13.3 19.1 26.6 31.6 374
Znamionowa =
(kVA) 2 Normalna = = - - - 12.5 18.2 241 30.7 35.7 47.3
Znamionowy - Cjeska 1.8 34 48 7.2 9.2 12 16 23 32 38 45
prad wyjsciowy
(A) Normalna - - - - - 15 22 29 37 43 57
Znamionowe napigcie wejscie 3-fazowe 380~480V+10%, 50/60Hz+5%
Znamionowe napiecie wyjscie 3-fazowe 380~480V
Hamowanie Pradnicowe Whbudowany uktad hamulcowy(opornik hamulcowy - opcja)
Rezystancja(Q) 180 180 180 100 100 70 50 50 30 20 20
Waga (kg) 1.5 1.5 1.5 1.5 2.0 4.2 4.5 4.5 7.0 7.0 7.5
Obudowa 1P20

440V 3-fazowe

Max. moc silnika Cigzka
(4P, kw) Normalna 37 45 55
Moc =
mamionowa 3 Cigzka 48.2 62.4 74.8
(kVA) :5. Normalna  58.1 70.1 87.2
Znamionowy - Cjggka 58 75 90
prad wyjsciowy
(A) Normalna 70 85 105
Znamionowe napiecie wejscie
Znamionowe napiecie wyjscie
. Pradnicowe
Hamowanie
Rezystancja(Q)
Waga (kg) 22 22 27
Obudowa

110 132 160
75 90 110 132 160 200 250
91.5 1239 1463 1804 216.2 230 315
112 133 162 191 245 285 360
110 149 176 217 260 300 415
135 160 195 230 285 370 450

3-fazowe 380~480V+10%, 50/60Hz+5%
3-fazowe 380~480V
Zalezna od stopnia hamowania i zastosowanej jednostki hamujace;j
Odnoszac sie do opgiji z tabeli
50 60 60
1p20

30 50 110 110

320
400
470
525
600

170

Oznaczenie modelu{N7O0Exo, 300HF/ | 370HF/ | 450HF/ | 550HF/ | 750HF/ | 900HF/ | 1100HF/| 1320HF/| 1600HF/| 2200HF/| 2800HF/| 3500HF/
370HFP 450HFP 550HFP | 750HFP | 900HFP 1100HFP 1320HFP 1600HFP 2000HFP 2500HF 3200HF 3800HF

375
500
550
656
680

170
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Standardowa klasa zasilania 200V, 400V

Metoda sterowania "

Zakres czestotliwosci wyjsciowych ?

Doktadnos¢ czestotliwosci

Rozdzielczo$¢ czestotliwosé

V/f Charakterystyka
Zdolno$¢ przecigzen

Czas przyspieszania/zwalniania

Hamowanie DC

Ustawienia  Panel sterowania

czestotliwosci e

Sterowanie
rzod/tyt
art/Stop  Sygnat zewnetrzny

Panel sterowania
Wejscia Spt

Zaciski wejsciowe cyfrowe

Zaciski wyjsciowe cyfrowe

Wyjécia Monitorowanie czestotliwosci
Wyjscie analogowe

Wyjscie alarmowe

Gtéwne funkcje

Funkcje zabezpieczen

Temperatura otoczenia

Temp.przechowywania
Warunki

, . Wilgotnos¢ otoczenia
srodowiskowe

Wibracje
Lokalizacja

Opcje

Sterowanie przez PWM (modlacja szerokosci impulséw)
0.01~400Hz

* 0.01%
+0.1%

Cyfrowe: 0.01Hz ( <100Hz), 0.1Hz ( >100Hz)
Analogowe: Max czestotliwos$¢/500 (dla DC 5V ), Max czestotliwo$¢/1,000 (DC 0~10V, 4~20mA)

Cyfrowe: Max czestotliwos¢
Analogowe: Max czestotliwosé

Czestotliwos¢ bazowa z zakresu 0~400Hz
Charakterystyka momentu obrotowego (statomomentowa, redukowana)

150%, 1minute (obcigzony)/120%, 1minute (normal)

0.1~3,000sec (do wyboru linia/krzywa)
Drugie ustawienia czasdw przyspieszania/zwalniania

Hamowanie pradem statym od zadeklarowanej czestotliwosci
(ustawiane parametry: sita hamowania, czas hamowania)

Nastawa po przez przyciski géra/dot.
Potencjometr 1W, 1~5kQ . Y
DC 0~10V (impedancja wejsciowa 10kQ), 4~20mA (impedancja wejsciowa 200Q).

Po przez przycisk Run/Stop (kierunek obrotéw zalezy od nastawy)
Poprzez sygnaty listwy zaciskowej wejsciowej(1a, 1b)

FW (bieg w prawo), RV(bieg w lewo), CF1-4 (wielopoziomowa nastawa pretkosci), RS (kasowanie blokady),
AT(wybdr sygnatu analogowego), USP(zabespieczenie przed samoczynnym uruchomieniem), EXT(zewn. blokada)
FRS(wolny bieg silnika), JG(bieg probny), SFT(blokada nastawu), 2CH (drugi czas przyspieszanie/zwalnianie),
STA(start), STP(stop), F/R(zmiana kierunku obrotéw), T/R (lokalne/zdalne), PID Reset (PIDIR), PID wytgcz (PIDD)

RUN (sygnalizacja ruchu), FA1 (sygnat osiggniecia poziomu czestotliwosci - typ 1 - stata czestotliwos$¢),
FA 2 (sygnat osiggniecia poziomu czestotliwosci - typ 2 - przekroczenie), OL (sygnalizacja przecigzenia
pradem), OD (sygnalizacja przekroczenia sygnatu), AL. (alarm).

Miernik analogowy (DCO~10V caty zakres, max. 1mA, 4~20mA caty zakres, max. 250Q)

Analogowe wyjscie sygnatu czestotliwosci i prgdu wyjsciowego sygnatu analogowego
Mozliwo$¢ kalibracji sygnatu wyj$ciowego.

Zestyk przetgczony( brak zasilania,drugie potozenie styku), automatyczne witgczanie i wytaczanie
Wyjscie programowalne

Automatyczne strojenie, funkcja AVR, definiowana krzywa przyspieszania/zwalniania, gorne/dolne ograniczenie czestotliwosci zadanej
16 predkosci wielopoziomowych, dostrajanie czestotliwosci poczatkowej, zmiana czestotliwosci kluczowania tranzystoréw, pasmo
czestotliwosci zabronionej, regulator PID, skalowanie wyjsciowego syg.analogowego, bieg prébny, ustawienia zabezpieczenia termiczn.
ponowny start po zaniku zasilania, historia btedéw, dostosowanie sygnatéw analogowych wejsciowych do zakresu regulowanej czesto-
tliwosci na wyjsciu, nastawy dla drugiego silnika, funkcja przeskalowywania czestotliwosci, funkcja USP.

Zabezpieczenie nadpradowe, przecigzenia(elektroniczne zabezpieczenie termiczne, nadmierne napiecie,
btad komunikacji, btad USP, btad EEPROM, btad doziemienia, btad przegrzania,

zabezpieczenie przecigzeniowe, zanik fazy, btagd CPU,btad urzadzenia zewnetrznego,

zabezpieczenie przed przecigzeniem rezystora hamowania, opcjonalnie funkcja bezpieczenstwa.

- 10~50°C (ponad40°C: ustawic¢ czestotliwo$¢ kluczowania tranzystoréw mocy ponizej 2.0kHz)
-20~60°C

Ponizej 90%RH (bez kondensacji pary)

5.9m/s2(0.6G). 10~55Hz (JIS C0911 medodologia testu)

Wysoko$¢ do 1,000m n.p.m., wewnatrz(bez gazéw korozyjnych, gazéw palnych, pytéw, bez kurzu))

Filtr przeciwzaktuceniowy, zewnetrzny panel sterowniczy, kabel do panela, rezystor hamujacy, dtawik (sieciowy,silnikowy, DC)

% 1) Jedli wybrano metode sterowania, jako bezczujnikowe sterowanie wektorowe A31 na 2 ponizsze instrukcje powinny by¢ spetnione.

- Czestotliwos¢ kluczowa tranzystoréw mocy w parametrze b11 powinna by¢ wyzsza niz 2.1kHz.

- W przypadku podtaczenia silnika o mocy ponizej potowy mocy falownika dziatanie bezczujnikowego steowania moze nie by¢ zadowalajace.
- Metoda sterowania wektorowego nie moze zostac zastosowana w przypadku zasilania z falownika dwdch silnikow.

2)W przypadku sterowania silnika przeznaczonego do pracy przy innej czestotliwosci niz 50/60Hz skontaktuj sie z dostawcg silnika.

3)Dla zapewnienia stabilnej kontroli obrotéw silnika, czestotliwos$¢ wyjsciowa moze przekraczac okoto 1.5Hz przy [A04]

4) Aplikacja normalna stosowana dla modeli 5,5kW lub wyzszych.

5) 50kQ: 3.7kW, 10kQ: 5.5kW

6) Temperatura otoczenia dla modeli 5,5kW lub wyzszych -10 - 40°C

www.hyundai-elec.pl FALOWNIK HYUNDAI
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Wymiary

N700E-015SF/022SF, N700E-022LF,

N700E-004SF/007SF,
N700E-004LF/007LF/015LF

N700E-004HF/007HF/015HF/022HF
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N700E-055LF/055HFm N700E-075LF/075HF,
N700E-037LF/HF N700E-110LF/110HF
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N700E-150LF/150HF, N700E-185LF/185HF,
N700E-220LF/220HF N700E-300HF, N700E-370HF

[Jednostka:mm] [Jednostka:mm]
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N700E-450HF, N700E-550HF N700E-750HF, N700E-900HF
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2> Wymiary

N700E-1100HF, N700E-1320HF N700E-1600HF, N700E-2200HF

[Jednostka:mm] [Jednostka:mm]
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N700E-2800HF, N700E-3500HF
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Funkcje zaciskow <

Uktad zaciskéw obwodu gtéwnego

Rozmieszczenie zaciskéw gtéwnych Model falownika
1 1 1
1 1 1
| N700E-004SF | |
[=ls] [refefufv]w] ! N700E-007SF M3 782
1 1 1
__________________________________________________ S S
| N700E-004LF | |
(Rl s tfre] pfulv]w] | N700E-007LF L M3 | 7.62
| N700E-015LF ! !
'''''''''''''''''''''''''''''''''''' T 0
| N700E-015SF | i
[Rls| [relerfufv]w] | N700E-022SF LoM4e 1
1 1 1
-------------------------------------------------- oocooooooooooooooooooooooooooobooooooooboooosoos
| NIOOEOSIF  NIOOEOmSHE | i
1 = = 1 1
el s] rfref pfufv]w] | N700E-004HF  N700E-037HF | M4 . 1
| N700E-007HF | |
________________________________________________________________________________ I B
1 1 1
(5)|(LSZ>|(LTS)I ool & RBI |($1)|(¥2)|(¥‘§, ' N700E-055LF N700E-075HF I
G J o i H;gggggghll-‘: N700E-110HF M4 106
———— 1 | 1 1
______________________ Lzwote —I
R S U F;D E’ RB U \% % | I ]
- |(L1)|(L2)|(L3) )] (+) |(T1)|(T2)|(T3)I : N700E-110LF : M5 : 13
R - 2 B
R|S|TI PDPRBI |U|V|W | | |
|2 ] ws) ¢n] = ) | (12) | (13) \ N700E-150LF N700E-185HF \ M5 \ 13
= | N700E-150HF  N700E-220HF ! [

G G | | |
e ) I I o o
R|S|TI PDPRBI |u|v|w I I I

| 2] w3 (G0N HE) an [ | T3 i N700E-185LF i M6 | 17
J I N700E-220LF - -
- G K e L -
R S & PD| P N U \% w : :_ :_
]| el oo )| (12 (T3>| ! N700E-300HF ! M6 ! 17
S I N700E-370HF | |
B h=a | : i
""""""" RTs[T [P INTOTV WY '
|(L1)|(L2) [(R<) G0N INGoIN BO NN NUK)) (T2)|(T3)I : N700E-450HF : :
BEIE | N700E-550HF i M8, 22
[.zworka ) > | | |
""""""" RTs[T[e[P[NTOTV WY} '
]2 w3) ] D] ) | ) || (T2) ] (T3) ! - ! !
| N700E.900HF o omMs 29
e e
' N700E-1100HF [ [
i N700E-1320HF i M10 i 30
e e o=
| | |
| | |
! N700E-1600HF  N700E-2200HF | i
AR | N700E-2800HF  N700E-3500HF | M10x2 26
(L1) | (L2) | (L3) | (T1) | (T2) | (T3) | | |
G G | | |
— — ] 1 1

Objasnienie zaciskow obwodu gtéwnego

R, S, T (L1, L2, L3) Zasilanie gtéwne Podtaczenie zasilania falownika
U,V, W (T1,T2,T3) Wyjscie falownika Podtaczenie 3-fazowego silnika
PD, P (+1, +) Dtawik DC Po usunieciu zwory miedzy PD i P, podtaczy¢ dtawik DC do poprawy wspotczynnika mocy.
P, RB (+, B+) Zew. rezystor hamujacy Podtaczenie opcjonalnego zewnetrznego rezystora hamowania (22kW | )
P, N (+,-) Zew.jednostka Podfaczenie opcjonalnego modut hamowania (30kW 1)
G Uziemienie Zacisk uziemienia.
www.hyundai-elec.pl FALOWNIK HYUNDAI
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Funkcje zaciskow

Utozenie zaciskdw sterowania (004~022SF / 004~037LF/HF)

NPN [ I | PNP
/ CM1 6 5 4 3 2 1 [CM1| P24

// # 1st komunikacja (RS485) ustawienia domysine
ale, 2-ga komunikacja (R+, R-) i funkcja
Iil H OO | L |FM|CM2| 12 | 11 bezpieczenstwa (SC, S2, S1) sg opcjonalne.

RS485 / //% ALO| AL1 | AL2

_

Objasnienie zaciskbw obwodu sterujgcego

Sygnat Opis funkcji zaciskdw Parametry zacisku

Zacisk zasilajacy dla sygnatow cyfrowych wejsciowych 24VDCx 10%, 35mA

6 (RS) Zaciski wejsciowe: ——
5 (AT) Bieg w prawo(FW), bieg w lewo (RV), nastaw pretkosci 1-4 (CF1-4), drugi zestaw Sty I:N?JSCIOWY' " —
czasOw przyspieszania/zwalniania (2CH), Reset (RS), wolny wybieg silnika (FRS), AT e R )

: Off WYt(nieak
Sygnafy s {4 (EXT) zewnetrzna blokada,blokada nastaw (SFT), bieg prébny (JG), zabezpieczenie przed Open: O Licakbg
W?SC o 3 (CF1) samoczynnym uruchomieniem (USP),sygnat analogowy(AT), Reset (RS), Start (STA),
cyfrowyc 2(RV) . Minimalny czas do ZAt:
stop(STP), FW/RV (F/R), zdalne UP/DOWN, lokalna klawiatura (O/R), e
12 zej

1(FwW) wejscia lokalne terminala (T/R) ,PID Integral Reset (PIDIR), PID wytgcz (PIDD) ms b diuze]

cM1 Wspdlny zacisk dla sygnatow cyfrowych wejsciowych i syg.monitorujgcego wyjsciowego
Wyjscia M Miernik czestotliwosci wyjsciowej, pradu wyjsciowego miernika, miernik napiecia - L o

S n we wyjscie napieciow

monitorujace wyjsciowego, moc wyjsciowa miernik SRR

H Zasilanie wejscia sterowania czestotliwosciag 10VDC
Sygnatwej. O Sygnat napieciowy sterowania czestotliwosciag 0~10VDC, impedancja wejécia 10kQ
zadawania ) .
czestotli. ol Sygnat pradowy sterowania czgstotliwoscia 4~20mA, impedancja wejécia 200Q

L Wspdlny zacisk dla sygnatu zadawania czestotliwosci

Programowalne wyjscia przekaznikowe:
Sygnat wyj. 1 Sygnalizacja ruchu (RUN), sygnat osiggniecia poziomu czestotliwosci - stata czestot.(FA1),
, .3 12 L . o, . L 24VDC, 50mA Max.

przekaznika syg.osiggniecia poziomu czestotliwosci - przekroczenie czestot.(FA2), sygn. przecigzenia

cm2

pradem (OL), sygnalizacja przekroczenia sygnatu uchybu (OD), sygnat alarmowy(AL)

- Warto$¢ znamionowa na styku:
Wyjscie sygnatu alarmu

Sygnat ALO | ALl | AL2 123
ALO Prawidtowa praca lub brak zasilania: SR e (el e

wyjsé L .
: o ALl ALO-AL2 (zamkniety) !) 0.2A (obciaz.indukcyjne)
EIEFMEEATD] 15 . DC 30V 3.0A (obcigz.rezystanc.)

Sygnat alarmowy: ALO-AL1 (zamkniety)
0.7A (obciaz.indukcyjne)

% 1) Rodzaj styku dla zaciskdw1-6 jest fabrycznie ustawiony na NO. Jesli konieczna jest zmiana logiki stykéw na NC ustaw odpowiednio parametry C07-C12
2) USP: funkcja ta zabez. przed samoczynnym rozruchem silnika w momencie powrotu napiecia zasilania w sytuacji, kiedy wydany jest rozkaz startu.
3) Przekaznik RN jest dostepny tylko w falownikach N700E o mocy z zakresu 5,5-350kW. Fabrycznie styk przekaznika RN ustawiony jest, jako NO.

Zmiana rodzaju styku jest mozliwa w parametrze C16, C17.
4) Operator moze wybra¢ opcje "alarm ostrzegawczy przecigzenia
wyjsciowych.

i "powrot do ustawionej czestotliwosci" sygnatéw z programowalnych zaciskdéw

FALOWNIK HYUNDAI www.hyundai-elec.pl
4/14



Utozenie zaciskow sterowania (055~220LF / 055~3500HF)

RS

485 RXP|RXN|CM1|6|5(4]|3[2]|1|CM1| P24 |[H[O|OIfL|L| FM |AMI RNO| RN1|RN2[RN3|ALO | AL1 | AL2

% Rs485 is pierwsza komunikacja, RXP, RXN is druga komunikacja .

Objasnienie zaciskéw obwodu sterujgcego

Opis funkcji zacisku Parametry zacisku

Zacisk zasilajacy dla sygnatow cyfrowych wejsciowych 24VDCx 10%, 35mA
6 (RS) Zaciski wejsciowe: ——
Bieg w prawo(FW), bieg w lewo (RV), nastaw pretkosci 1-4 (CF1-4), drugi zestaw Styk wejsciowy:
5 (AT) Zamkniety: ZAt(aktywna funkcja)

czasOw przyspieszania/zwalniania (2CH), Reset (RS), wolny wybieg silnika (FRS),

Syg.rla’\fy s {4 (EXT) zewnetrzna blokada,blokada nastaw (SFT), bieg prébny (JG), zabezpieczenie przed LB CAAR RN IEY
W?SC he 3 (CF1) samoczynnym uruchomieniem (USP),sygnat analogowy(AT), Reset (RS), Start (STA),
cyfrowyc 2(RV) . Minimalny czas do ZAt:
stop(STP), FW/RV (F/R), zdalne UP/DOWN, lokalna klawiatura (O/R), | e
1(FwW) wejscia lokalne terminala (T/R) ,PID Integral Reset (PIDIR), PID wytgcz (PIDD) S E
cM1 Wspdlny zacisk dla sygnatow cyfrowych wejsciowych i syg.monitorujgcego wyjsciowego
Wyjécia FM Miernik czestot. wyjsciowej, pradu wyj. miernika, miernik napiecia wyj., moc wyj.miernika Analogowe wyjscie napieciowet

monitorujace  apy Miernik czestot. wyjsciowej, pradu wyj. miernika, miernik napiecia wyj., moc wyj.miernika Analogowe wyjscie pragdowe

H Zasilanie wejscia sterowania czestotliwosciag 10VDC
Sygnatwej. O Sygnat napieciowy sterowania czestotliwosciag 0~10VDC, impedancja wejécia 10kQ
zadawania . L ’ . Fa
czestotli. Ol Sygnat pragdowy sterowania czestotliwoscia 4~20mA, impedancja wejscia 200Q

L Wspdlny zacisk dla sygnatu zadawania czestotliwosci

RNO Programowalne wyjscia przekaznikowe:

Sygnat wyj. RN1 Sygnalizacja ruchu (RUN), sygnat osiggniecia poziomu czestotliwosci - stata czestot.(FAL),

przekaznika® g0 syg.osiagniecia poziomu czestotliwosci - przekroczenie czestot.(FA2), sygn. przecigzenia e A e T ST

AC 250V 2.5A (obcigz.rezystanc.)
0.2A (obcigz.indukcyjne)
DC 30V 3.0A (obcigz.rezystanc.)
0.7A (obcigz.indukcyjne)

RN3 pradem (OL), sygnalizacja przekroczenia sygnatu uchybu (OD), sygnat alarmowy(AL)

Sygnat Wyjscie sygnatu alarmu ALO AL1 AL2

ALO
wyjsé | AL1 Prawidtowa praca lub brak zasilania: (!)
alarmowych AL2 ALO-AL2 (zamkniety)
Sygnat alarmowy: ALO-AL1 (zamkniety)

% 1) Rodzaj styku dla zaciskdw1-6 jest fabrycznie ustawiony na NO. Jesli konieczna jest zmiana logiki stykéw na NC ustaw odpowiednio parametry C07-C12
2) USP: funkcja ta zabez. przed samoczynnym rozruchem silnika w momencie powrotu napiecia zasilania w sytuacji, kiedy wydany jest rozkaz startu.
3) Przekaznik RN jest dostepny tylko w falownikach N700E o mocy z zakresu 5,5-350kW. Fabrycznie styk przekaznika RN ustawiony jest, jako NO.

Zmiana rodzaju styku jest mozliwa w parametrze C16, C17.
4) Operator moze wybra¢ opcje "alarm ostrzegawczy przecigzenia
wyjsciowych.

i "powrdd do ustawionej czestotliwosci" sygnatéw z programowalnych zaciskéw

www.hyundai-elec.pl FALOWNIK HYUNDAI
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Diagram potgczen

Schemat podtgczenia zaciskdw (004~022SF / 004~037HF)

U T1

R
Napiecie zasilania 3-fazowe
klasa zasilania 200V: 200~240V S I IV T2
ostownik Falownik
klasa zasilania 400V: 380~480V I fostonn) wnl M
(50/60Hz£10%) T IW T3
Napiecie zasilania 1-fazowe Obwdd zasilania |~ ————— J_ - :
klasa zasilania 200V: 200~240V  Obwodu sterowania Obwod : Sygnat |
. I
(50/60Hz i + 10%) pcB | L .
: C
1 Rezystor
p24v. 1 hamowania
Opcja
v — ORB (Opcja)
O O O | o o o o o o ] o o o o o o o o o
©000 Whbudowany obwéd BRD
AL1
AL2  Wyjscie alarmowe
6 programowalnych ALO el
wejs¢ cyfrowych
12
1 Programowalne
wyjscie
CM2
FM Wyjscie analogowe -
monitorujgce : 24V 1
|
! RXP | RS-485
Y% | 1
N | RXN ! (RJ45)
nh H 1
Y I : CcM1 |
- T
H]<DC 0 10\f 'o
|
[ .
— Wejscia
| — P12V .
Wejscie pradowe —>— . analogowe R+ 2-gi RS-485
; k. (Opda)
i 5
]
1
[
SC
o B Styk Sygnat
O A Styk bezpieczenstwa
1 (opcja)

IO

Zacisk uziemiajacy Klasa D (200V)
Klasa C (400V)

Wspdlny cM1 L

& Zachowaj uwage ze wzgledu na rdzne zaciski wspdine dla okreslonych zaciskéw sterowniczych

FALOWNIK HYUNDAI www.hyundai-elec.pl
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Schemat podtgczenia zaciskdw (055~3500HF)

N700E

N
)

Napiecie zasilania 3-fazowe
klasa zasilania 200V: 200~240V
klasa zasilania 400V: 380~480V

rostownik

Falownik

Obwdd zasilaniaT

(50/60Hz+10%) :
Obwodu sterowania

6 programowalnych
wejs¢ cyfrowych

!
]
g

Wyjscie monitorujgce
(analogowe, pradowe)

Wyjscie monitorujgce
(analogowe, napieciowe)

H}DC 0~10v

PC 4~20mA

Wejscie analogowe

4|>

L

Sygnat
Obwod v
]
O O O
O00O0
— P12V

v s

-
N
%

Rezystor
hamowania|

standartowo w falownikach od 5.5~22kW)

AL1
AL2  Wyjscie alarmowe

przekaznikowe
ALO

RN1 .
Programowalne wyjscie

RNO przekaznikowe

Programowalne wyjscie
przekaznikdw

RXP
RXN 2-giRS-485
Ccwm1

RJ45 1% RS485

Rezystor
hamowania

Falownik

Dla modeli: 5.5~22kW

¢

Zacisk uziemiajacy

Falownik

Dla modeli: 30~350kW

www.hyundai-elec.pl

Zworka

200V D klasa
400V C klasa

RB1

Jednostka

! Rezystor
hamujaca

hamowania

FALOWNIK HYUNDAI

Whbudowany obwdd BRD (jednostka hamujaca
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»»> Poditgczenie do sterownika PLC

Podtgczenie z zaciskdw wejsciowych

Rodzaj zasilania

m Zasilanie wewnatrz falownika | B Zewnetrzne zrédto zasilania

Falownik Falownik

NPN Tranzystor NPN Tranzystor

i
i

J1(J3)

J1(J3)
T cM1

vIGND
P24

24V

Zewnetrzn{
+24V

T

- T B

* Nie dotyczy modelu 004~022SF, 004~037LF/HF

Rodzaj urzadzen zrédtowych

® |nterfejs zasilania wewnatrz falownika | m Korzystanie z zewnetrznego zrodta zasilania

PNP Transistor

J

4t:
—
—

PNP Transistor

Inverter Inverter

L

+| External 24V

—

i

24V
P24

FALOWNIK HYUNDAI www.hyundai-elec.pl
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Cyfrowy panel sterowniczy

Obstuga panela &

Dioda RUN

N

Dioda POWER

y,

Wyswietlacz

Przycisk Run -7

Przycisk
funkcyjny

Przyciski
gbra/dot

Dioda RUN

Swieci sie, gdy na wyjéciu falownika generowany
jest sygnat PWM lub aktywny jest rozkaz ruchu.

Dioda zasilania POWER

Sygnalizuje zasilanie uktadu sterowania.

Wyswietlacz segmentowy

Wyswietla czestotliwosé, prad kierunek obrotow,
pretkosé, historie btedoéw, parametry, nastawy;, itp.

Przycisk Run

Stuzy do zadawania rozkazu ruchu (gdy aktywny)
Dioda powyzej przycisku swieci sie, kiedy przycisk
jest uaktywniony.

Przycisk FUNC

Stuzy do wyboru zmiennych lub monitorowanych
parametrow.

Przycisk Up/Down

Stuzy do zmiany danych i parametréw

a

ﬁ Dioda PRG

) Diody Hz/A

Przycisk
Stop/Reset

~_ .
Potencjometr

<~ Przycisk

zapisu

Dioda PRG

Sygnalizuje gotowos¢ zmiany parametréw

Dioda Hz/A

Gdy wyswietlana jest czestotliwosé lub prad
to odpowiednio palg sie lampki Hz lub A.

Przycisk Stop/Reset

Ten przycisk stosuje sie do zatrzymania silnika

i kasowanie btedow ( parametrem b15 ustalane
jest czy przycisk ten ma by¢ aktywny przy
wybranym sterowaniu z listy zaciskow.

Potencjometr

Stuzy do ptynnego zadawania czestotliwosci. Dioda
Swieci, gdy potencjometr jest uaktywniony.

Przycisk Store

Stuzy do zapamietywania nastaw parametréw
po zmianach.

# Rozmieszczenie klawiszy w modelach N700E (0.4~3.7kW) moze sie rézni¢. Jednak wszystkie funkcje pozostajg bez zmian.

www.hyundai-elec.pl
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> Obstuga panela

Obstuga panela sterowniczego

00 l d o1 ) A -- l A 01
Wecisnij Wecisnij Wcis$nij raz Wcisnij raz
O raz przycisk O 5 razy O przycisk O przycisk
FUNC przycisk W FUNC FUNC
0 2 A 01 A oo
Weisnij 2 Zatwierdz Wcis$nij raz Wcisnij
O razy O nastawe O przycisk O 4 razy
przycisk A przyciskiem STR FUNC przycisk ¥
F 01 00 060.0 F 01
/ / / O Start
Wecisnij Ustaw Store data by inverter by
O raz przycisk O czestotliwosé pushing pushing
FUNC wciskajac A STRkey RUNkey

Wyswietlanie czestotliwosci pracy silnika

F oot d o1 060.0
/ / Wyswietla aktualng
Wcisnij 9 Wecisnij raz czestotliwosé
O razy O przycisk napedzanego silnika
przycisk A FUNC
FALOWNIK HYUNDAI www.hyundai-elec.pl
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Funkcje zabezpieczajgce

Kody awaryjnych wytaczen falownika

Zabezpieczenie

nadpradowe

Zabezpieczenie

przecigzeniowe

Zabezpieczenie

nadnapieciowe

Btad

komunikacji

Zabezpieczenie

podnapieciowe

Zwarcie

na wyjsciu

Btad USP

Btad EEPROM

Wytacznik
zewnetrzny

Zabezpieczenie
termiczne

Btad zwarcia

doziemnego

Przecigzenie

falownika

Zanik fazy
zasilajacej
Zabezpieczenie

przecigzeniowe,
rezystor hamowania

Btad CPU

Sygnat
bezpieczenstwa
(opcja)

Wystepuje w przypadku, gdy prad wyjsciowy przekracza znamionowy prad wyjsciowy falownika
o okoto 200%. Zadziatanie tego zabezpieczenia powoduje jego zablokowanie oraz odfgczenie wyjscia

i wyzwolenie btedu.

Wystepuje w przypadku wykrycia przecigzenia obwodu silnikowego przez wewnetrzny
termistor falownika.

Wystepuje, gdy napiecie state w obwodzie posrednim DC przekroczy okreslony poziom z powodu

przejecia zbyt duzej energii odzyskiwanej przy hamowaniu silnika lub zbyt wysokiego napiecia zasilania.

Wystepuje w przypadku zaistnienia problemdéw z wewnetrzng komunikacjg falownika spowodowang
np. wptywem zaktocen, zbyt wysoka temperaturg lub innym czynnikiem.

Obnizenie napiecia wejsciowego falownika powoduje wadliwe dziatanie uktadu sterowania
jak rowniez zmniejszenie momentu napedowego i przegrzewanie silnika. Jezeli napiecie obnizy sie ponizej
ustalonego poziomu 150-160V (dla falownikdw o klasie zasilania 200V) lub 300-320V (dla falownikéw

o klasie zasilania 400V), to wyjscie falownika zostanie odtaczone.

Kiedy na wyjsciu falownika wystepuje zwarcie w wyniku, ktérego przez falownik ptynie duzy prad,
to falownik odfgcza sygnat wyjsciowy zasilania silnika i generuje btad.

Btad zaniku zasilania ( Funkcja USP zabezpiecza falownik przed samoczynnym uruchamianiem

po przywrdceniu zasilania).

Wystepuje w przypadku zaistnienia probleméw z wewnetrzng komunikacja falownika spowodowanych

np. wptywem zaktdcen, zbyt wysokg temperaturg lub innym czynnikem.

Umozliwia przekazanie sygnatu o nieprawidtowej pracy urzagdzenia zewnetrznego. Pojawienie sie tego

sygnatu na zacisku wejsciowym falownika powoduje jego zablokowanie oraz odtaczenie wyjscia.

Gdy nastagpi wzrost temperatury wewnatrz falownika spowodowany uszkodzeniem wentylatora

chtodzacego to nastapi odtaczenie wyjscia falownika (tylko dla modeli z wentylatorem).
Jesli falownik wykryje doziemienie na wyjsciu w trybie pracy to odfaczy sygnat wyjsciowy zasilania silnika
i wygeneruje btad.

Modut tranzystoréw IGBT jest chroniony przed przegrzaniem. Czas pracy falownika na dopuszczalnym
przeciagzeniu 150% wynosi 1 minute. Czas ten moze ulegac zmianie w zaleznosci od czestotliwosci
kluczowania tranzystoréw mocy, wielkosci obcigzenia lub temperatry otoczenia.

Funkcja ta na podstawie zaburzen napiecia w torze DC falownika wykrywa zanik fazy zasilania falownika
lub nagte obnizenie sprawnosci w module kondensatoréw DC.

Gdy modut BRD przekracza wskaznik uzycia rezystora hamowania, aktywuje sie obwdd przecigzenia
napieciowego wytaczajac wyjscie falownika.

Bfad gtéwny falownika. Po wystgpieniu tego komunikatu zasilanie falownika musi zosta¢ wytgczone.

Po catkowitym roztadowaniu falownik moze zosta¢ powtdrnie zatgczony .

Sygnat bezpieczenstwa jest aktywny. Nalezy usuna¢ btad i zresetowac falownik.

Jest to opcjonalne rozwigzanie.

EO4

EO05

EO7

E60

EO09

E04 lub E34

E13

EO08

E12

E21

E14

E17

E20

EO6

E1

E22

www.hyundai-elec.pl

FALOWNIK HYUNDAI

3% Funkcje zabezpieczajace chronig falownik przed przecigzeniem pradowym, podnapieciowym i nadnapieciowym. W momencie zadziatania ktorejkolwiek z funkcji zabezpieczajacych
, wyjscie falownika jest odfgczane, i silnik zatrzymuje si¢ wolnym wybiegiem. Stan ten jest utrzymywany do momentu wykonania komendy kasowania blokady falownika.
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> Lista funkcji (004~022SF /004~037LF/HF)

Funkcje monitorujgce (grupa D), podstawowe parametry biegu (grupa F)

Czestotliwosé wyjsciowa
d02  Prad wyjsciowy

d03  Napiecie wyjsciowe

d04  Kierunek obrotéw

Wartos¢ sygnatu petli sprzezenia

dos zwrotnego regulatora PID
Stan wejsciowych zaciskéw listwy
doé sterujacej
d07 Stan wyjsciowych zaciskow listwy
sterujacej
Funkcje
408 Przeskalowana na obroty

Monitorujace czestotliwos¢ wyjsciowa

d09 Moc wejsciowa

taczny czas biegu silnika
d10 qczny g
(godzinny)

Aktualny czas biegu silnika
di1
(minuty)

d12 Napiecie szyn DC

d13  Dane biezgcego btedu
d14  Historia btedéw nr 1
d15 Historia btedéw nr 2
d16 Historia btedéw nr 3

d17  llos¢ btedéw

FO1  Czestotliwos¢ zadana

Ustawienia o5 ;6 przyspieszenia
podstawowe

FO3  Czas zwalniania

FO4  Kierunek obrotéw

Grpa o W ] o e byang

0.00~400.0Hz (“Hz"dioda led Swieci)
0.0~99.9A (“A”dioda led swieci)
Wyswietla napiecie na wyjsciu falownika (V)

“F”: do przodu,
“r”: do tytu,
“0”: Stop

Warto$¢ sygnatu z petli sprzezenia zwrotnego
regulatora PID ( wyskalowana zgodnie z nastawg

funkcji ,,A 50")

Stan zaciskow wyjsciowych ( zacisk aktywny

lub nieaktywny) listwy sterujace

Stan zaciskow wejsciowych ( zacisk aktywny

lub nieaktywny) listwy sterujace
0~99.99 / 100.0~400.0 ( = d01 x b14)

0~9999 [W]

0~9999 [Hr]

0~59 [Min]

0~999 [V]

Wyswietla kolejno dane biezacego btedu
Wyswietla kod i dane wczesniejszego btedu
Wyswietla kod i dane 2-go btedu
Wyswietla kod i dane 3-go btedu

Wyswietla catkowitg ilo$¢ btedéw falownika

Potencjometr na

0.00~400.0 [Hz] panelu falownika

0,00Hz
0.0~999.9/1000~3000 [sek] 10.0sek
0.0~999.9/1000~3000 [sek] 10.0sek
0 --- bieg do przodu/1 --- bieg do tytu 0
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Funkcje rozszerzone grupy A

ST Nemwafunkel | 0w eswetebrang MR

Funkcje
podstawowe

Funkcje
nastawdéw
wejsé
analogowych

Wielopozio-
mowa
nastaw
pretkosci,
bieg prébny

V/F
Charakterystyka

Hamowanie
DC

Funkcje
sterowania

czestotliwo.
wyjsciowq

AO01

A02

A03
AO4

A05
A06
A07

A08

A09

A10
A1l
A25

A26
A27

A28

A29

A30

A31
A32

A33
A34
A35
A36
A37
A38
A39

A40
A42
Ad4

A4l
A43
A45

Nastawa czestotliwosé

Zadawanie rozkazu ruchu

Czestotliwos$¢ bazowa

Czestotliwos¢ max
Nastawa czestotliwosci poczatkowej

sygnatu analogowego

Nastawa czestotliwosci koricowej
sygnatu analogowego

Nastawa sygnatu analogowego odpowia-
dajacego czestotliwosci poczatkowej
Nastawa sygnatu analogowego odpowia-
dajacego czestotliwosci koricowej
Ustalenie sposobu startu falownika

Filtr sygnatu zadawania
czestotliwosci

Wielopoziomowa nastawa
czestotliwosci

Czestotliwos¢ biegu probnego
Zatrzymanie biegu prébnego

Wybdér metody podbijania momentu

Wybdr recznego podbijania momen.

Czestotliwos¢, przy ktorej jest
podbijany moment

Metoda sterowania
Nastawa napiecia wyjsciowego
Wybdr hamowania DC

Czestotliwos¢ hamowania DC

Czas oczekiwania do rozpoczecia
hamowania DC

Sita hamowania DC

Czas hamowania

Gdrna granica czestotliwosci

Dolna granica czestotliwosci

Przeskok czestotliwosci zabronionej
( punkt centralny)

Przeskok czestotliwosci zabronionej
( histereza)

0 (potencjometr falownika) / 1 (zaciski listwy sterujgce)
2 (pulpit cyfrowy falownika) / 3 (zewn. programator)
4 (zewn.programator)

0 (pulpit cyfrowy falownika) / 1 (zacisk listwy
sterujacej ) / 2 (zewnetrzny programator)
3 (zewn.programator), 4 (zewn.programator)

Nastaw od 0 do czestotliwosci max z rozdzielczoscig
0,01Hz

Od czestotliwosci bazowej
(A03)~400Hz do 0.1Hz z rozdzielczoscig 0,1Hz

0,00 ~ Max czestot. (A04)[Hz]
0,00 ~ Max czestot. (A04)[Hz]
0~100 (0.1%)
0~100 (0.1%)

0 (start od czestotliwosci zadeklarowane;j
w funkcji AO5) / (start od OHz)

Zakres n =1 do 8, gdzie n = liczba prébek,
z ktérych wyliczana jest wartos¢ srednia

0,00 ~ Max czestot. (A04)[Hz]

0.50~10.0Hz

0 (wolny wybieg silnika) / 1 ( hamowanie
z czasem zwalniania)/ 2(hamowanie dynamiczne DC)

0 (reczna) / 1 (automatyczna)

Procentowa nastawa napiecia podbijanego
momentu odniesienia do napiecia znamionowego

Nastawa czestotliwosci, przy ktérej jest podbijany
moment odniesienia do czestotliwosci
bazowej 0-100%

0 (staty moment napedowy) / 1 ( zredukowany
moment napedowy ) / 2( sterowanie wektorowe )

20~110%

0 (roztaczony) / 1 (zataczony)
0.50~10.0Hz (0.01Hz)
0.0~5.0sec (0.1sec)

0~100% (0.1%)

0.0~10.0sec (0.1 sec)
A39~A04Hz (0.01Hz)

0.00~A38Hz (0.01Hz)

0,00 ~ Max czestot. (A04)[Hz]

0.00~10.00Hz

1 X
1 X
60.0Hz X
60.0Hz X
0.0Hz X
0.0Hz X
0.0% X
100.0% X
0 X
4 X
1-8 o
0.50Hz [
0 X
0 X
2.5% o
10.0% o
3-fazowe : 0 X
1-fazowe : 2
100.0% o
0 X
0.50Hz X
0.0sec X
50% X
0.0sec X
0.00Hz X
0.00Hz X
0.00Hz X
0.00Hz X

www.hyundai-elec.pl

FALOWNIK HYUNDAI
4/23



Lista funkcji (004~022sF / 004~037LF/HF)

Funkcje rozszerzone grupy A

Funkcje A52  Nastawa funkcji AVR 0 (zataczona) / 1 (wytaczona) / . 2 X
2 (wyfaczona podczas hamowania)
AVR
. T 200/ 220/ 230/ 240 (200V klasa
A53  Nastawa poziomu napiecia silnika AVR 380 ; 400 ; 415 5 440 5 460 / 480 )(400V klasa) 230V / 380V X
A54  Drugi czas przyspieszania 0.1~3,000 [sek] 10.0sek 0
A55  Drugi czas zwalniania 0.1~3,000 [sek] 10.0sek ©
AS6 Sposoéb przetaczania czaséw 0 (za pomoca wejécia [2CH]) / 1 (przy okreslonej 0 X
przyspieszania i zwalniania czestotliwosci wyjsciowej)
Czestotliwosé, przy ktdrej nastepuje -
A7 | amiang crsy avelrEmE 0,00 ~ Max czestot. (A04)[Hz] 0.00Hz X
Czestotliwosé, przy ktdrej nastepuje -
Drugizestaw A8 ;miana czasu zwalniania 0,00 ~ Max czgstot. (A04)[Hz] 0.0Hz X
czasow . .
A59  Charakterystyka przyspieszania 0 (liniowa) / 1 (S-krzywa) / 2 (U-krzywa) 0 X
przysp./zwaln.
A60  Charakterystyka zwalniania 0 (liniowa) / 1 (S-krzywa) / 2 (U-krzywa) 0 X
A6l Kalibracja zera wejsc sygnatu Ustawienie kalibracji zera dla wejéciowego sygnatu 0.0 o
analogowego, napieciowego analogowego napiecia -10.0 ~ 10.0[%] ’
AG2 Kalibracja gornego zakresu wejsc Ustawienie kalibracji gérnego zakresu dla wejs¢ 100.0 o
sygnatu analogowego napigciowego analogowego sygnatu napieciowego 0.0 ~ 200.0[%] '
AG3 Kalibracja zera wejsciowego sygnatu Ustawienie kalibracji zera dla wejéciowego sygnatu 0.0 ®
analogowego pradowego analogowego pradowego -10.0 ~ 10.0[%] :
AGA Kalibracja gérnego zakresu wejs¢ Ustawienia kalibracji gérnego zakresu dla wejs¢ 100.0 o
sygnatu analogowego pradowego analogowego sygnatu pradowego 0.0 ~ 200.0[%] ’
A65  Tryb pracy wentylatora 0 (ciagta) / 1 (zadawana) 0 X
0 - PID wyfgczona
A70  Wybor funkgji PID 1- PID zataczona 0 X
2 - F/ F control enable
A71  PID Warto$¢ zadana 0.00~100.0 [%] 0.00% ©
0 - Potencjometr z panelu falownika
s } 1 - Wejscie z listwy sterowniczej X
A72  PID Zrédto zadawania 3 - Zmienna wewnetrzna (A71) 2
3 - Terminal operatorski - komunikacja
S 0 - Wejscie pradowe (Ol) X
A73  PID Rodzaj Zrédta 1 - Wejscie napieciowe (0) 0
A74  PID Wzmocnienie P 0.1~1000 [%] 100.0% o
. A75  PID Catkowanie | 0.0~3600 [sek] 1.0sec o
Funkcje
regulatora  A76  PID Rézniczkowanie D 0.00~10.00 [sek] 0.0sec o
PID A77  PID ograniczenie bfedu 0.0~100.0 [%] 100.0% o
A78  Wyjscie PID ograniczenie gérne 0.0~100.0 [%] 100.0% o
A79  Wyjscie PID ograniczenie dolne -100,0 ~ 100,0[%] 0.00% o
S . 0 - PID odwércenie wyjscia nieaktywne X
A80 | PID Odwrdcenie wyjécia 1 - PID odwrdcenie wyjscia aktywne 0
A81  PID Wspotczynnik skalowania 0.1~1000 [%] 100.0% X
A82  Czestotliwos¢ do pracy PID 0.00~maksymalna czestotliwos¢ (A04) [Hz] 0.00Hz X
A83  Czestotliwos¢ uspienia 0.00~maksymalna czestotliwos¢ (A04) [Hz] 0.00Hz X
A84  Opdinienie uspienia 0.0~30.0 [sek] 0.00sek X
A85  Czestotliwos¢ aktywacji PID Czest. uspienia(A83)~Czest. maksymalna (A04) [Hz] 0.00Hz X
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Funkcje rozszerzone grupy B

SR Nemafunkil ] o hestswafebrng MR

Automatyczne
przywracanie
funkcji ruchu

Zabezpieczenie
termiczne

Ograniczenie
przecigzenia

Inne
funkcje

BRD

Funkcje

b01

b02
b03

b04

b05

b06

b07

b08
b09

b10
b1l
b12
b13
b14
b15

b16

b17

b18

b19
b20

b22

b23

b24

b25

b27

b28

b29

b30

b31

b32

b33

Okreslenie zachowania falownika
po przywrdceniu ruchu

. - 1)
Dopuszczalny czas zaniku napigcia zasil.

Oczekiwanie na ponowny start falownika

Poziom zabezpieczenia termicznego

Charakterystyka zabezpieczenia
termicznego

Ograniczenia przecigzenia i stanu
nadnapieciowego

Poziom zabezpieczen przecigzeniowych

Czas hamowania w przypadku przeciaz.
Blokada nastawu

Czestotliwos¢ poczatkowa

Czest. kluczowania tranzystoréw mocy
Wprowadzenie nastaw fabrycznych
Wybdr nastaw fabrycznych

Skalowanie czestotli. wyjsciowej APM

Blokada przycisku STOP

Ponowny rozruch po puszczenia
silnika wybiegiem

Adresy stacji

Zabezpieczenie przed doziemianiem

Poziom ograniczenia pradu podczas
Jlotnego rozruch”silnika

Poziom ograniczenia wzrostu napiec¢ podczas
Jlotnego rozruch”silnika

Poziom ograniczenia spadku napie¢ podczas
Jlotnego rozruch”silnika

Poziom ograniczenia spadku pretkosci
podczas ,lotnego rozruch”silnika

Sposob ponownego rozruchu silnika
hamujacego wolnym biegiem

Status wyjscia przekaznika alarmowego
podczas stanu niskiego napiecia

Wybor metody zatrzymywania

Wytaczenie ochrone przy zaniku fazy

Ustawienie limitu czasu komunikacji

Tryb pracy po przekroczeniu czasu
komunikacji
Ustawienie kodu wyswietlacza

Drugie adresy stacji (opcja)
Ustawienie pretkosci transmisji

BRD - tryb pracy

BRD - wspotczynnik

0 (wyfaczenie zasilania spowoduje zablokowanie
falownika) / 1 (start od OHz po rozruchu)/ 2( lotny
start w chwili przywrdcenia rozkazu ruchu) / 3 (lotny
start, po ktérym nastgpi wyhamowanie silnika

i zablokowanie falownika

0.3~1.0sek (0.1sek)

0.3~10.0sek (0.1sek)
Ustawia poziom zadziatania wew. zabezpieczenia

termicznego w zakresie od 20-120% pradu
znamionowego falownika

0 [SUB - charakt. o momencie zredukowanym] /
1 [CRT - charakt. o statym momencie]

1. wszystkie ogr. wytaczone

2. ogr. przecigzenia wiaczone

3. ogr. stanu nadnapieciowego witgczone
4. wszystkie ogr. wiaczone

Ustawienia poziom dziatania ograniczenia przecigzeri
w zakresie od 20% - 200% pradu znam.falownika

0.1~10.0sec (0.1 unit)

Blokada programowa uniemozliwiajgca zmiane
parametrow

0.50~10.0Hz (0.01Hz)

3.0~ 16.0 [kHz]

0 ( kasuje historie awaryjnych wytaczen falownika ) /
1 ( wpisuje fabryczne nastawy parametréw falownika )

0 (Korea) / 1 (Europe) / 2 (USA)
0.01~99.99 (0.01)
0 (stop dostepny) / 1 (stop niedostepny)

0 (start od OHz) / 1 (uruchomienie z wstepnie
zdefiniowanej czestotliwosci)

Ustawia adres falownika w sieci. Zakres od 1-32

0 : zabezpieczenie nieaktywne
90~180%

10~300%

10~300%

1~200% (panel wyswietla : 10~2000)

0 : Ponowny rozruch od OHz
1 : Uruchamianie z wstepnie zadefiniowanej czgsto.

0 : przekaznik nieaktywny
1: przekaznik aktywny

: Normalne zatrzymywanie wedtug nastaw czasu
: Po przez wolny wybieg silnika

k=]

0 : Podczas zaniku fazy
1: Nastawy czasowej : 0~100 (sek)

0~60 [sek]

0-Zawsze aktywny
1-Aktywny w przypadku dziatania falownika

1~13

1-2400 [bps]
2 - 4800 [bps]
3-9600 [bps]
4 -19200 [bps]

0 - Nieprawidtowa: BRD nie dziata

1 - BRD dziata podczas pracy
2 - BRD dziata podczas pracy i zatrzymania

0~50 [%]

1.0sek

1.0sek

100.0%

180%

1.0sek

0.50Hz
5.0kHz

0
100%
100%
100%

100% (1,000)

0

10

10%

X X o X X X

o

X

% 1) Funkcja ta zalezy od warunkéw pracy i obcigzenia. Przed rozpoczeciem korzystania z tej funkcji, uzytkownik musi wykonaé test weryfikacyjny.
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Lista funkcji (004~022SF /004~037LF/HF)

Funkcje rozszerzone grupy C

t N

*FW (bieg do przodu)
TRV (bieg w wstecz) 2 : SFT (blokada nastaw)
2 : CF1 (wielopoziomowa nastawa 13 * AT (rodzaj sygnatu sterujacego
predkosci obrotowej 1) 14 : RS (kasowanie btedéw falownika)
3 1 CF2 (wielopoz. nastawa

predkosci obrotowej 2) 15 : STA (start impulsowy)

[

4 : CF3 (wielopoz. nastawa 16 : STP (stop impulsowy)
predkoéci obrotowej 3) 17 : F/ R (zmiana kierunkéw obrotéw)
Funkcja zacisku wejséiowego 1 5 : CF4 (wielopoz. nastawa . i f 5
co1 ) ] g predkoéci obrotowe; 4) 18 : UP (zwigkszanie obrotow) 0 X

19 : DOWN (zmniejszanie obrotow)
20 : blokada klawiatury pracy (O / R)
21 : Ztacze wejsciowe (T / R)

6 :JG (bieg prébny)
8 1 2CH (wywotanie drugich czasow
przyspieszania i zwalniania)

Zaciski 9 ¢ FRS (wolny wybieg silnika) 22 : PID reset catkowity (PIDIR)
wejsciowe 10 © EXT (zewnetrzny sygnat beddw) 23 : PID wylaczanie (PIDD)
11 : USP (zabezpieczenie przed samoczynnym
rozruchem)
C02  Funkcja zacisku wejééiowego 2 (Kod)- ustawienia funkcji s identyczne jak dla zacisku 1 1 X
C03  Funkcja zacisku wejs¢iowego 3 (Kod)- ustawienia funkgji sg identyczne jak dla zacisku 1 2 X
co4  Funkcja zacisku wejsciowego 4 (Kod)- ustawienia funkgji s3 identyczne jak dla zacisku 1 3 X
co5  Funkcja zacisku wejs¢iowego 5 (Kod)- ustawienia funkcji sg identyczne jak dla zacisku 1 13 X
co6  Funkcja zacisku wejséiowego 6 (Kod)- ustawienia funkcji sg identyczne jak dla zacisku 1 14 X
Wybér rodzaju styku Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 1
co7 . 0 - a styk (normalnie otwarty) [NO] 0 X
dla zaciskul 1 (NO / NC) 1 - b styk (normalnie zamkniety) [NC]
Status C08  Wybor rodzaju styku dla zacisku 2 Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 2 0 X
2aciskOW 09 \Wybor rodzaju styku dla zacisku 3 Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejéciowego 3 0 X
wejsciowych
C10  Wybor rodzaju styku dla zacisku 4 Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 4 0 X
C11  Wybor rodzaju styku dla zacisku 5 Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 5 0 X
C12  Wybor rodzaju styku dla zacisku 6 Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 6 0 X
C13  Funkcja przekaznika wyjsciowego 0 - RUN (sygnalizacja ruchu) 5 X
1-FA1 (syg. osiggniecia zadanej czestotliwosci)
cl14 Programowalne wyjscie 11 2 - FA2 (syg. osiagniecia lub przekroczenia zadanej czestotliwosci) -
tranzystorowe 3-0L (syg. przekroczenia pradu znamionowego) 8
o 4-0D (syg. przekroczenia zadanej wartosci sygnatu sprzezenia
ci5 Programowalne wyjscie 12 2wrotnego o X
tranzystorowe 5-AL (sygnalizacja alarmu)
C16 Rodzaj styku zaciskow wyj. 11a/b 0 - a styk (normalnie otwarty ) [NOJ 0 X
C17  Rodzaj styku zaciskow wyj. 12a /b 1- b styk (normalnie zamkniety ) [NC] 0 X
Zaciski S
. 0 - czestotliwosé wyjsciowa
wyjsciowe c1g Wybor sygnatu wyjsciowego i prqq wylsclowy X
monitorowanego na zacisku 2- napiecie wyjsciowe 0
3 - moc wyjsciowa
Kalibracja gérnego zakresu sygnatu _ |
C19 analogowego wyjsciowego 0~250.0 [%] 100.0% b
Kalibracja zera sygnatu 20~ o, o |
C20 analogowego wyjsciowego 3.0~10.0 [%] s 19
C21 Poziom sygnalizacji przecigzenia 0.5*~2.0* (prad znamionowy falownika) 100.0% X
Sygnalizacja osiagniecia czestotliwo. - o3
Cc22 podczas przyspieszania 0.00~Max czestotliwo$¢ (A04) [Hz] 0.0Hz X
Syg. osiagniecia-przekroczenia . L
c23 czestotliwosci podczas zwalniania  0-007Max czestotliwos¢ (A04) [Hz] 0.0Hz X
PID Syg.przekroczenia wartosci
C24 [ cpypePreciroczenta wartosdt 0.0~100.0 [%] 100% X
FALOWNIK HYUNDAI www.hyundai-elec.pl
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Funkcje rozszerzone grupy H

Nastawa Nastawa w trybie

Grupa funkgji Nazwa funkcji Opis fabryczna biegu
HOL  Autostrojenie 0: autostro!en!e wytaczone 0 X
1: autostrojenie zataczone
0: standardowe state silnika(fabryczne)
5 ilni X
HO2 Wybor statych silnika 1: state silnika z autostrojeniem 0
00.4L: 230V / 0.4kW
00.7L: 230V / 0.75kW
01.5L: 230V / 1.5kw
02.2L: 230V / 2.2kw
03.7L: 230V / 3.7kwW
05.5L: 230V / 5.5kW
HO3  Moc silnika - X
00.4H: 380V / 0.4kW
00.7H: 380V / 0.75kW
State 01.5H: 380V / 1.5kW
silnika
02.2H: 380V / 2.2kW
03.7H: 380V / 3.7kW
05.5H: 380V / 5.5kW
HO4  llos¢ biegéw silnika 2/4/6/8(P) 4 X
HO5  Prad znamionowy silnika 0.1~50.0A - X
HO6  Prad biegu jatowego silnika lo 0.1~50.0A - X
HO7  Poslizg znamionowy silnika 0.01~10.0% - X
HO8  Stata silnika-rezystancja R1 Zakres nastawy: 0.001~30.00Q - X
HO9 Stata silnika -i.ndukcyjnos'c' Zakres nastawy: 0.01~100.00mH - X
magnesowania
H10 Stata silni.ka z autostrojeniem Zakres nastawy: 0.001~30.000 B X
rezystancja R1
p1g ~ Automatycznestrojeniestatych oo wy: 0.01~100.00mH - X
silnika dla danych Lsig
www.hyundai-elec.pl FALOWNIK HYUNDAI
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> Lista funkgcji (055~220LF / 055~3500HF)

Funkcje monitorujgce (grupa D), podstawowe parametry biegu (grupa F)

Czestotliwos¢ wyjsciowa
d02  Prad wyjsciowy
d03  Napiecie wyjsciowe
d04  Kierunek obrotéw
Wartos¢ sygnatu petli sprzezenia
dos
zwartego regulatora PID
Stan wejsciowych zaciskéw listwy
doé sterujacej
d07 Stan wyjsciowych zaciskow listwy
sterujacej
Funkcje dog  Czestotliwosci wyjsciowe
Monitorujace przeskalowana na obroty
d09 Moc wejsciowa
taczny czas biegu silnika
d10
(godzinny)
Aktualny czas biegu silnika
di1
(minuty)
d12 Napiecie szyn DC
d13  Dane biezgcego btedu
d14  Historia btedéw nr 1
d15 Historia btedéw nr 2
d16 Historia btedéw nr 3
d17  llos¢ btedéw
FO1  Czestotliwos¢ zadana
Ustawienia FO2  Czas przyspieszenia
podstawowe
FO3  Czas zwalniania
FO4  Kierunek obrotéw

0.00~400.0Hz (“Hz"dioda led Swieci)
0.0~99.9A (“A”dioda led swieci)
Wyswietla napiecie na wyjsciu falownika (V)

“F”: do przodu,
“r”: do tytu,
“0”: Stop

Warto$¢ sygnatu z petli sprzezenia zwrotnego
regulatora PID ( wyskalowana zgodnie z nastawg

funkcji ,,A 50")

Stan zaciskow wyjsciowych ( zacisk aktywny

lub nieaktywny) listwy sterujace

Stan zaciskow wejsciowych ( zacisk aktywny

lub nieaktywny) listwy sterujace
0~99.99 / 100.0~400.0 (= d01xb14)

0~9999 [W]

0~9999 [Hr]

0~59 [Min]

0~999 [V]

Wyswietla kolejno dane biezacego btedu
Wyswietla kod i dane wczesniejszego btedu
Wyswietla kod i dane 2-go btedu
Wyswietla kod i dane 3-go btedu

Wyswietla catkowitg ilo$¢ btedéw falownika

0.00~400.0 [Hz]

0.1~3000 [sekK]
0.1~3000 [sek]

0 --- bieg do przodu/1 --- bieg do tytu

Grpa o W ] o e byang

Potencjometr na

panelu falownika
30.0sek

30.0sek
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Funkcje rozszerzone grupy A

ST L - T e

Funkcje
podstawowe

Funkcje
nastawdéw
wejsé
analogowych

Wielopozio-
mowa
nastaw
pretkosci,
bieg prébny

V/F
Charakterystyka

Hamowanie
DC

Funkcje
sterowania

czestotliwo.
wyjsciowq

AO01

A02

A03
AO4

A05
A06
A07

A08

A09

A10
A1l
A25

A26
A27

A28

A29

A30

A31
A32

A33
A34
A35
A36
A37
A38
A39

A40
A42
Ad4

A4l
A43
A45

Zadana czestotliwos¢

Zadawanie rozkazu ruchu

Czestotliwos$¢ bazowa

Czestotliwos¢ max
Nastawa czestotliwosci poczatkowej

sygnatu analogowego

Nastawa czestotliwosci koricowej
sygnatu analogowego

Nastawa sygnatu analogowego odpowia-
dajacego czestotliwosci poczatkowej
Nastawa sygnatu analogowego odpowia-
dajacego czestotliwosci koricowej
Ustalenie sposobu startu falownika

Filtr sygnatu zadawania
czestotliwosci

Wielopoziomowa nastawa
czestotliwosci

Czestotliwos¢ biegu probnego
Zatrzymanie biegu prébnego

Wybdér metody podbijania momentu

Wybdr recznego podbijania momen.

Czestotliwos¢, przy ktorej jest
podbijany moment

Metoda sterowania
Nastawa napiecia wyjsciowego
Wybdr hamowania DC

Czestotliwos¢ hamowania DC

Czas oczekiwania do rozpoczecia
hamowania DC

Sita hamowania DC

Czas hamowania

Gdrna granica czestotliwosci

Dolna granica czestotliwosci

Przeskok czestotliwosci zabronionej
( punkt centralny)

Przeskok czestotliwosci zabronionej
( histereza)

0 (potencjometr falownika) / 1 (zaciski listwy sterujgce)
2 (pulpit cyfrowy falownika) / 3 (zewn. programator)
4 (zewn.programator)

0 (pulpit cyfrowy falownika) / 1 (zacisk listwy
sterujacej ) / 2 (zewnetrzny programator)
3 (zewn.programator), 4 (zewn.programator)

Nastaw od 0 do czestotliwosci max z rozdzielczoscig
0,01Hz

Od czestotliwosci bazowej
A03~400Hz do 0.1Hz z rozdzielczoscig 0,1Hz

0,00 ~ Max czestot. (A04)[Hz]
0,00 ~ Max czestot. (A04)[Hz]

0~100 (0.1%)
0~100 (0.1%)

0 (start od czestotliwosci zadeklarowane;j
w funkcji AO5) / (start od OHz)

Zakres n =1 do 8, gdzie n = liczba prébek,
z ktérych wyliczana jest wartos¢ srednia

0,00 ~ Max czestot. (A04)[Hz]

0.50 ~ 10.0Hz (0.01Hz)

0 (wolny wybieg silnika) / 1 ( hamowanie
z czasem zwalniania)/ 2(hamowanie dynamiczne DC)

0 (reczna) / 1 (automatyczna)

Procentowa nastawa napiecia podbijanego
momentu odniesienia do napiecia znamionowego

Nastawa czestotliwosci,przy ktérej jest podbijany
moment odniesienia do czestotliwosci
bazowej 0-100%

0 (staty moment napedowy) / 1 ( zredukowany
moment napedowy ) / 2( sterowanie wektorowe )

20~110%

0 (roztaczony) / 1 (zataczony)
0.5~10.0Hz (0.01Hz)
0.0~5.0sec (0.1sec)

0~100% (0.1%)

0.0~10.0sec (0.1 sec)
A39~A04Hz (0.01Hz)

0.00~A38Hz (0.01Hz)

0.00~400Hz (0.01Hz)

0,00 ~ Max czestot. (A04)[Hz]

1 X

1 X
60.0Hz X
60.0Hz X
0.0Hz X
0.0Hz X
0.0% X
100.0% X
0 X

4 X
1-8 o
0.5Hz o
0 X

0 X
1.0-33% " 0
100.0% o
0 X
100.0% o
0 X
0.50Hz X
0.00sek X
7-50%" X
0.00sek X
0.00Hz X
0.00Hz X
0.00Hz X
0.00Hz X

% 1) Odnoszg sie do instrukgji uzytkownika.
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Lista funkcji (055~220LF / 055~3500HF)

Funkcje rozszerzone grupy A

Funkcje A52  Nastawa funkcji AVR 0 (zatgczona) / 1 (wylqczona) / ) 2 X
2 (wyfaczona podczas hamowania)
AVR
. N 200/ 220/ 230 / 240 (200V klasa) 230v X
A53  Nastawa poziomu napiecia silnika AVR 380 /400 / 415 / 440 / 460 / 480 (400V klasa) 280V / 440V"
A54  Drugi czas przyspieszania 0.1~3,000sek 30.0sek 0
A55  Drugi czas zwalniania 0.1~3,000sek 30.0sek o
AS6 Sposoéb przetaczania czaséw 0 (za pomoca wejécia [2CH]) / 1 (przy okreslonej 0 X
przyspieszania i zwalniania czestotliwosci wyjsciowej)
Czestotliwosé, przy ktdrej nastepuje -
A7 | amiang crsy avelrEmE 0,00 ~ Max czestot. (A04)[Hz] 0.00Hz X
Czestotliwosé, przy ktdrej nastepuje -
Drugi zestaw A58 zmiana czasu zwalniania 0,00~ Max czgstot. (A04)[Hz] 0.00Hz X
czasow . .
A59  Charakterystyka przyspieszania 0 (liniowa) / 1 (S-krzywa) / 2 (U-krzywa) 0 X
przysp./zwaln.
A60  Charakterystyka zwalniania 0 (liniowa) / 1 (S-krzywa) / 2 (U-krzywa) 0 X
A6l Kalibracja zera wejsc sygnatu Ustawienie kalibracji zera dla wejéciowego sygnatu 0.0 o
analogowego, napieciowego analogowego napiecia -10.0 ~ 10.0[%] ’
AG2 Kalibracja gornego zakresu wejsc Ustawienie kalibracji gérnego zakresu dla wejs¢ 100.0 o
sygnatu analogowego napigciowego analogowego sygnatu napieciowego 0.0 ~ 200.0[%] '
AG3 Kalibracja zera wejsciowego sygnatu Ustawienie kalibracji zera dla wejéciowego sygnatu 0.0 ®
analogowego pradowego analogowego pradowego -10.0 ~ 10.0[%] :
AGA Kalibracja gérnego zakresu wejs¢ Ustawienia kalibracji gérnego zakresu dla wejs¢ 100.0 o
sygnafu analogowego pradowego analogowego sygnatu pradowego -10.0 ~ 200.0[%] ’
A65  Tryb pracy wentylatora 0 (ciagta) / 1 (zadawana) 0 X
0 - PID wyfgczona
A70  Wybor funkgji PID 1- PID zataczona 0 X
2 - F/ F control enable
A71  PID Warto$¢ zadana 0.00~100.0 [%] 0.00% ©
0 - Potencjometr z panelu falownika
s } 1 - Wejscie z listwy sterowniczej X
A72  PID Zrédto zadawania 3 - Zmienna wewnetrzna (A71) 2
3 - Terminal operatorski - komunikacja
. 0 - Wejscie pradowe (Ol) X
A73  PID Typ sygnatu zadawania 1 - Wejscie napieciowe (0) 0
A74  PID Wzmocnienie P 0.1~1000 [%] 100.0% o
. A75  PID Catkowanie | 0.0~3600 [sek] 1.0sec o
Funkcje
regulatora  A76  PID Rézniczkowanie D 0.00~10.00 [sek] 0.0sec o
PID A77  PID ograniczenie bfedu 0.0~100.0 [%] 100.0% o
A78  Wyjscie PID ograniczenie gérne -100.0~100.0 [%] 100.0% o
A79  Wyjscie PID ograniczenie dolne -100.0~100.0 [%] 0.0% o
S . 0 - PID odwércenie wyjscia nieaktywne X
A80 | PID Odwrdcenie wyjécia 1 - PID odwrdcenie wyjscia aktywne 0
A81  PID Wspotczynnik skalowania 0.1~1000 [%] 100.0% X
A82  Czestotliwos¢ do pracy PID 0.00~maksymalna czestotliwos¢ (A04) [Hz] 0.00Hz X
A83  Czestotliwos¢ uspienia 0.00~maksymalna czestotliwos¢ (A04) [Hz] 0.00Hz X
A84  Opdinienie uspienia 0.0~30.0 [sek] 0.00sek X
A85  Czestotliwos¢ aktywacji PID Czest. uspienia(A83)~Czest. maksymalna (A04) [Hz] 0.00Hz X

% 1) LF model: 230V, 055HF-1320HF/075HFP-1600HFP:380V, 1600HF-3500HF/2000HFP-3800HFP:440V
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Funkcje rozszerzone grupy B

SR Nemafunkil ] o hestswafebrng MR

Automatyczne
przywracanie
funkcji ruchu

Zabezpieczenie
termiczne

Ograniczenie
przecigzenia

Inne
funkcje

BRD

Funkcje

b01

b02
b03

b04

b05

b06

b07

b08
b09

b10
b1l
b12
b13
b14
b15

b16

b17

b18

b19
b20

b22

b23

b24

b25

b26

b27

b28

b29

b30

b31

b32

b33

Okreslenie zachowania falownika
po przywrdceniu zasilania

. - .2)
Dopuszczalny czas zaniku napigcia zasil.

Oczekiwanie na ponowny start falownika

Poziom zabezpieczenia termicznego

Charakterystyka zabezpieczenia
termicznego

Ograniczenia przecigzenia i stanu
nadnapieciowego

Poziom zabezpieczen przecigzeniowych

Czas hamowania w przypadku przeciaz.
Blokada nastawu

Czestotliwos¢ poczatkowa

Czest. kluczowania tranzystoréw mocy
Wprowadzenie nastaw fabrycznych
Wybdr nastaw fabrycznych

Skalowanie czestotliwosci wyjsciowej

Blokada przycisku STOP

Ponowny rozruch po puszczenia
silnika wybiegiem

Adresy stacji

Zabezpieczenie przed doziemianiem

Poziom ograniczenia pradu podczas
Jlotnego rozruch”silnika

Poziom ograniczenia wzrostu napiec¢ podczas
Jlotnego rozruch”silnika

Poziom ograniczenia spadku napie¢ podczas
Jlotnego rozruch”silnika

Poziom ograniczenia spadku pretkosci
podczas ,lotnego rozruch”silnika

Sposob ponownego rozruchu silnika
hamujacego wolnym biegiem

Status wyjscia przekaznika alarmowego
podczas stanu niskiego napiecia

Wybor metody zatrzymywania
Wybér typu P

Wytaczenie ochrone przy zaniku fazy

Ustawienie limitu czasu komunikacji

Tryb pracy po przekroczeniu czasu
komunikacji

Ustawienie kodu wyswietlacza

Drugie adresy stacji (opcja)
Ustawienie pretkosci transmisji

BRD - tryb pracy

BRD - wspotczynnik

0 (wyfaczenie zasilania spowoduje zablokowanie
falownika) / 1 (start od OHz po rozruchu)/ 2( lotny
start w chwili przywrdcenia rozkazu ruchu) / 3 (lotny
start, po ktérym nastgpi wyhamowanie silnika

i zablokowanie falownika

0.3~1.0sec (0.1sek)

0.3~3.0sec (0.1sek)

Ustawia poziom zadziatania wew. zabezpieczenia
termicznego w zakresie od 20-120% pradu
znamionowego falownika

0 [SUB - charakt. o momencie zredukowanym] /
1 [CRT - charakt. o statym momencie]

1. wszystkie ogr. wytaczone

2. ogr. przecigzenia wiaczone

3. ogr. stanu nadnapieciowego witgczone
4. wszystkie ogr. wiaczone

Ustawienia poziomu dziatania ograniczenia przecig-
zen w zakresie od 20% - 200% pradu znam.falownika

0.1~10.0sec (0.1 unit)

Blokada programowa uniemozliwiajgca zmiane
parametréw (0 ~ 3)

0.50~10.0Hz (0.01Hz)

1.0~16.0 [kHz]

0 ( kasuje historie awaryjnych wytaczen falownika ) /
1 ( wpisuje fabryczne nastawy parametréw falownika )

0 (Korea) / 1 (Europe) / 2 (USA)

0.01~99.99 (0.01)

0 (stop dostepny) / 1 (stop niedostepny)

0 (start od OHz) / 1 (uruchomienie z wstepnie
zdefiniowanej czestotliwosci)

Ustawia adres falownika w sieci. Zakres od 1-32

0 : zabezpieczenie nieaktywne
90~180%

10~300%

10~300%

1~200% (panel wyswietla : 10~2000)

0 : Ponowny rozruch od OHz

1 : Uruchamianie z wstepnie zadefiniowanej czgsto.

0 : nieaktywny 2 : aktywny w awarii

1: aktywny 3 : aktywny w zaniku napiecia
(auto reset)

: Normalne zatrzymywanie wedtug nastaw czasu
: Po przez wolny wybieg silnika

k=]

0: Wzmocniony 1 : Normalny
(3% Przyja¢ do 5.5kw 1)

0 : Podczas zaniku fazy
1: Nastawy czasowej : 0~100 (sek)

0~60 [sek]

0-Zawsze aktywny

1-Aktywny w przypadku dziatania falownika
1~13

1-2400 [bps] 3 - 9600 [bps]

2-4800 [bps] 4 -19200 [bps]

0 - Nieprawidtowa: BRD nie dziata
1 - BRD dziata podczas pracy
2 - BRD dziata podczas pracy i zatrzymania

0.0~50.0 [%]

0 X
1.0sek X
1.0sek X
100.0% X

1 X

3 X

120% " X
180%
1.0sek X

0 X
0.5Hz X
2-5kHz " o

0 X

0 X

1.0 [o]

0 X

0 X

1 X

0 X
100% o
100% o
100% o

100% (1,000) o

0 o

0 o

0 o

0 X

10 o

0 o

0 o

1 0

3 (o}

1 X

10% X

3% 1) Odnoszg sie do instrukgji uzytkownika.
3 2) Funkcja ta zalezy od warunkéw pracy i obcigzenia. Przed rozpoczeciem korzystania z tej funkcji, uzytkownik musi wykona¢ test weryfikacyjny.
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Lista funkcji (055~220LF / 055~3500HF)

Funkcje rozszerzone grupy C

t N
T e e R 2]
“FW (bieg do przodu) * USP (zab., rozruch samoczynny)
1:RV (bieg w wstecz) 12 : SFT (blokada nastaw)
2 : CF1 (wielopoziomowa nastawa 13 : AT (rodzaj sygnatu sterujacego
3R (’\),;?e‘to;cz' zzz;:vv‘a’ej 1 14 : RS (kasowanie btedow falownika)
prqdkgsu obrotowej 2) 15 : STA (start impulsowy)
4 : CF3 (wielopoz. nastawa 16 : STP (stop impulsowy)
co1 Funkcja zacisku wejé¢iowego 1 prgdkoéci obrotowej 3) 17 : F /R (zmiana kierunkow obrotw) 0 X
5 : CF4 (wielopoz. nastawa 18 : UP (zwigkszanie obrotow)
predkosci obrotowej 4) L ,
6:JG (bieg probny) 19 : DOWN (zmniejszanie obrotow)
Zaciski 8 : 2CH (wywotanie drugich czaséw 20 : blokada kliw.iatury pracy (O /R)
. przyspieszania i zwalniania) 21 : Ztacze wejsciowe (T /R)
wejsciowe 9 FRS (wolny wybieg silnika) 22 : PID reset catkowity (PIDIR)
10 : EXT (zewnetrzny sygnat btedéw) 23 : PID wytaczanie (PIDD)
€02 Funkcja zacisku wejs¢iowego 2 (Kod)- ustawienia funkgji sg identyczne jak dla zacisku 1 1 X
€03  Funkcja zacisku wejs¢iowego 3 (Kod)- ustawienia funkcji sg identyczne jak dla zacisku 1 2 X
€04 Funkcja zacisku wejs¢iowego 4 (Kod)- ustawienia funkcji sg identyczne jak dla zacisku 1 3 X
€05  Funkcja zacisku wejs¢iowego 5 (Kod)- ustawienia funkgji sg identyczne jak dla zacisku 1 13 X
€06  Funkcja zacisku wejs¢iowego 6 (Kod)- ustawienia funkgji sa identyczne jak dla zacisku 1 14 X
Wybér rodzaju styku Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejéciowego 1
co7 : 0 - a styk (normalnie otwarty) [NO] 0 X
dla zaciskul 1 (NO / NC) 1 - b styk (normalnie zamknigty) [NC]
Status C08 Wybor rodzaju styku dla zacisku 2 Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 2 0 X
zaciskéw C09 Wybor rodzaju styku dla zacisku 3 Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 3 0 X
wejsciowych C10 Wybor rodzaju styku dla zacisku 4 Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 4 0 X
C11 Wybdr rodzaju styku dla zacisku 5 Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 5 0 X
C12 Wybér rodzaju styku dla zacisku 6 Ustawia rodzaj styku dla zacisku wejsciowego 6 0 X
c13 Funkcja przekaznika wyjsciowego 0 - RUN (sygnalizacja ruchu) s X
(Alarm) 1-FAl (syg. osiggniecia zadanej czestotliwosci)
i L. . 2 - FA2 (syg. osiagniecia lub przekroczenia zadanej czestotliwosci)
Funkcja przekaznika wyjsciowego . .
C14 (RNO-RN1) 3-0L (syg. przekroczenia pragdu znamionowego) 1 X
4-0D (syg. przekroczenia zadanej wartosci sygnatu sprzezenia
Funkcja przekaznika wyjéciowego zwrotnego
C15 jap (RN2—RN3)yj & 5-AL (sygnalizacja alarmu) 0 X
C16 Rodzaj styku zaciskow wyj. RNO-RN1 a/b 0 - styk"a" (normalnie otwarty) [NO] 0 X
C17 Rodzaj styku zaciskow wyj. RN2-RN3 a/b 1 - styk"b" (normalnie zamkniety [NC] 0 X
0 - czestotliwos¢ wyjsciowa
18 Wybér sygnatu wyjsciowego 1 - prad wyjsciowy X
monitorowanego na zacisku (FM) 2 - napiecie wyjsciowe 0
Zaciski 3 - moc wyjsciowa
wyj$ciowe Kalibracja gérnego zakresu sygnatu "
4 C19 analogowego wyjsciowego (FM) 0~250.0 [%] 100.0% 0
Kalibracja zera sygnatu 2 0~ )
€20 analogowego wyjsciowego (FM) ST 0.0% o
C21 Poziom sygnalizacji przecigzenia 0.1*~2.0* (prad znamionowy falownika) 100.0% X
Sygnalizacja osiagniecia czestotliwo. ~ P
C22 podezas przyspieszania 0.00~Max czestotliwos¢ (A04) [Hz] 0.0Hz X
Syg. osiggniecia-przekroczenia - S
€23 zestotliwosci podczas zwalniania 0.00~Max czestotliwosc (A04) [Hz] 0.0Hz X
C24 lljlcl?]y?o\Lg.przekroczenla wartosci 0.0~100.0 [%] 10.0% X
0 - czestotliwos¢ wyjsciowa
25 Wybér sygnatu wyjsciowego 1- prad wyjsciowy 1 X
monitorowanego na zacisku (AMI) 2 - napiecie wyjsciowe
3 - moc wyjsciowa
Kalibracja gérnego zakresu sygnatu -~
C26 analogowego wyjsciowego (AMI) 07250.0% 100.0% °
Kalibracja zera sygnatu -
czr analogowego wyjsciowego (AMI) -99.9%100.0% 0.0% o
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Funkcje rozszerzone grupy H

Nastawa Nastawa w trybie

Grupa funkcji  Kod fabryczna biegu

Nazwa funkcji Opis

HO1 Autostrojenie

HO2  Wybdr statych silnika

HO3 Moc silnika

State
silnika

HO4 llo$¢ biegunow silnika

HO5 Prad znamionowy silnika

HO6 Prad biegu jatowego silnika lo
HO7 Poslizg znamionowy silnika

HO8  Stafa silnika-rezystancja R1

Stata silnika -indukcyjnos¢

HO09 B
magnesowania

Stata silnika z autostrojeniem

AU rezystancja R1

Automatyczne strojenie statych

H11 silnika dla danych Lsig

0: autostrojenie wytaczone
1: autostrojenie zataczone

0: standardowe state silnika(fabryczne)
1: state silnika z autostrojeniem

2.2L: 230V / 2.2kwW
3.7L: 230V / 3.7kW
5.5L:230V / 5.5kW
7.5L: 230V / 7.5kW
11L: 230V / 11kW
15L: 230V / 15kW
18.5L: 230V / 18.5kW
221 230V / 22kW
2.2H: 380V / 2.2kW
3.7H: 380V / 3.7kW
5.5H: 380V / 5.5kW
7.5H: 380V / 7.5kW
11H: 380V / 11kwW
15H: 380V / 15kW
18.5H: 380V / 18.5kW
22H: 380V / 22kwW
30H: 380V / 30kW
37H: 380V / 37kW
45H: 380V / 45kW
55H: 380V / 55kW
75H: 380V / 75kW
90H: 380V / 90kW
110H: 380V / 110kW
132H: 380V / 132kwW
160H: 380V / 160kW
220H: 380V / 220kW
280H: 380V / 280kW
350H: 380V / 350kW

2/4/6/8(P)
0.1-800.0 [A]
0.1-400.0 [A]
0.01-10.0%

Zakres nastawy: 0.001-30.00Q

Zakres nastawy: 0.01-100.00mH

Zakres nastawy: 0.001-30.00Q

Zakres nastawy: 0.01-100.00mH

0 X
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>> Okablowanie i zabezpieczenia

Przekroje kabli i aparatura zabezpieczajgca falowniki - dobor

Klasa | i Model .Przew°dyz :xgg?g r?aonfﬁ}g*fe;z(; Rozmiar $rub| Moment Aparatura zabezpieczajaca falownik
Jasilania falownika sitowe (mm°) pomiedzy zgcnskow
R,S,T,UV.W,PD,P Pi RB(mmz) sitowych ytqc y
0.4 6  N700E-004SF >1 ) M3 0.5 HMMS32K06P3 6,3A UMC 09
0.4 6 N700E-004LF =1 a M3 0.5 HMMS32K06P3 6,3A UuMC 09
075 83 N700E-007SF >15 - M3 0.5 HMMS32K0010 10A uMC 12
075 83 N700E-Q07LF >15 - M3 0.5 HMMS32K0010 10A UMC 12
1.5 15  N700E-015SF =2 - M4 1.2 HMMS32K0018 18A uMcC 18
15 15  N700E-015LF >2 = M3 0.5 HMMS32K 0018 18A uMC 18
2.2 18  N700E-022SF =2 - M4 1.2 HMMS32K0018 18A uMcC 18
200¢ 2.2 18  N700E-022LF =2 - M4 1.2 HMMS32K0018 18A uMC 18
3.7 24  N700E-037LF >4 - M4 1.2 HMMS32K 0025 25A UMC 25
55 26,5 N700E-055LF >6 6 M4 1.2 HMMS32K0032 32A uMcC 32
75 35  N700E-075LF >10 6 M4 1.2 HMMS32K 0035 35A UMC 40
11 50 N700E-110LF >16 6 M5 3.0 HMMS80K 0063 63A UMC 65
15 70  N700E-150LF =25 16 M5 3.0 HMMS80K 0080 80A UMC 85
18.5 100 N700E-185LF =30 16 M6 4.5 UCB100R 125A uMC 130
22 105 N700E-220LF =35 16 M6 4.5 UCB100R 125A UMC 130
0.4 2,2 N700E-004HF =1 - M4 1.2 HMMS32K02P5 2,5 UuMC 09
0.75 4,0 N700E-007HF =1 - M4 1.2 HMMS32K 0004 4A UuMC 09
1.5 5,2 N700E-015HF =>1,5 - M4 1.2 HMMS32K06P3 6,3A UuMC 09
2.2 8,5 N700E-022HF =15 - M4 1.2 HMMS32K 0010 10A uMcC 12
3.7 12 N700E-037HF =2 - M4 1.2 HMMS32K0014 14A uMC 18
5.5 12,6 N700E-O55HF =4 4 M4 1.2 HMMS32K 0014 14A UMC 18
7.5 16,8 N700E-075HF =4 4 M4 1.2 HMMS32K0018 18A uMC 18
11 24,2 N700E-110HF =6 6 M4 1.2 HMMS32K 0025 25A UMC 25
15 35  N700E-150HF =10 10 M5 3.0 MMS80K 0040  40A uMcC 40
18.5 41,5 N700E-185HF =16 10 M5 3.0 HMMS80K 0063 63A UMC 65
22 47,4 N700E-220HF =25 10 M5 3.0 HMMS80K 0063 63A UMC 65
400V 30 60  N700E-300HF =25 - M6 4.5 HMMS80K 0063 63A UMC 65
37 77  N700E-370HF =35 - M6 4.5 HMMS80K 0080 80A UMC 85
45 93  N700E-450HF =35 - M8 6.0 ucB100C 100A uMcC 100
55 113  N700E-550HF =70 - M8 6.0 UCB100R 125A uMC 130
75 152 N700E-750HF =>35x2 - M8 6.0 UCB250R 160A UMC 185
90 193 N700E-S00HF =>35x2 - M8 6.0 UCB250R 200A UMC 225
110 235 N700E-1100HF =50x2 - M10 10.0 UCB250R 250A UMC 265
132 285 N700E-1320HF =>80x2 - M10 10.0 UCB400R 300A uMcC 300
160 358 N700E-1600HF =>100x 2 - M13 12 UCB400R 400A uMcC 400
220 494  N700E-2200HF =100x 2 - M13 12 UCB630R 500A UMC 500
280 578 N700E-2800HF =150x2 - M13 12 UCB630R 630A UMC 630
350 720 N700E-3500HF =200x 2 - M13 12 UCB800R 800A UMC800

% Uzywaj kabli na 600V, 75C° o Zytach miedzianych
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Okablowanie i wyposazenie opcjonalne

SRR
J 33

> I>|I>
Wytgcznik
--— (1)
- (2)
Stycznik
——0—@
R S T
L1 L2 L3
PD
- (3)
=
-«-— (4)
RB
T T2 T3 =
U vV W
- (5)

Prawidtowy dobdr urzadzen jest wymagany w celu normalnej pracy

falownika.

W przypadku nieprawidtowej konfiguracji systemu lub potgczenia

ma to wptyw na nieprawidtowe dziatanie i obnizenie zywotnosci

produktu a nawet uszkodzenie.

B Czutos¢ wylgcznika powinna by¢ uzalezniona od sumy odlegtos¢

przewoddw(falownik- zrédto zasilania oraz falownik - silnik).

ponizej 100m
ponizej 300m

ponizej 600m

Dtugos¢ kabli Prad uptywu(mA)

50
100
200

= Ze wzgleddw bezpieczenstwa instaluj wytgcznik réznicowo-pradowy.

" Nie wytaczaj/zataczak stycznika jesli falownik jest w trakcie napedzania silnika.

¥ Przewdd sygnatu alarmowego powinien mie¢ przekrdj 0,75mm
u  Przy czterech przewodach prad uptywu rosnie 8-krotnie z powodu wysokiej

statej dielektrycznej. Dlatego dobierajgc prad réznicowy zabezpieczenia
réznicowo-pragdowego korzystaj z powyzszej tabeli.
m Zabronione jest przeprowadzanie zataczania/wytaczania zasilania silnika

po przez stycznik umieszczony na wyjsciu falownika. Jesli konieczne jest

zainstalowanie stycznika na wyjsciu (np.do bypass do przetaczania zasilania),
to podczas zatgczania/wytaczania stycznika wykorzystuj funkcje wejsé

programowalnych - FRS (wolny wybieg silnika).

(1) Dtawik sieciowy AC

Filtr
2

przeciwzaktuceniowy

(3) Dtawik DC

(4) Jednostka hamowania

(5)  Wyjsciowy filtr
przeciwzaktuceniowy

(6) Dfawik silnikowy AC

Stosowany do zmniejszenia harmonicznych
na wejsciu, gdy wspotczynnik
niezrownowazenia napiecia wejsciowego
przekroczy 3% ( gdy moc zasilania jest wieksza
badz réwna 500kVA). Przyczynia sie do
zmniejszenia wahan napiecia linii zasilajacej

a takze poprawia wspdtczynnik mocy.

Stosowanie falownika moze spowodowaé
przenoszenie zaktucen przez siec zasilajgca
do inny urzadzen. Ten element ttumi
zaktdcenia ( instalacja na wejsciu).

Ttumi harmoniczne generowane przez
falownik.

Zwieksza skutecznosé hamowania gdy
falownik posiada wysoki moment obrotowy.

Stosowany do ograniczania szumow
radiowych generowanych na wyjsciu falownika
Zmniejsza zaktucenie odbiornikéw radiowych

i telewizyjnych oraz zabezpiecza przed niewta-
$ciwym odczytem z czujnikdw i urzadzen
pomiarowych.

Zasilanie silnikow przez falownik powoduje
wieksze drgania niz ma to miejsce

w przypadku zasilania z sieci. Ten element
zmniejsza pulsacje momentu obrotowego.
Przy dtugosci przewodu silnikowego powyzej
10m zabezpiecza przed niewtasciwym
dziataniem przekaznika termicznego,
wywotane przez wyzsze harmoniczne
napigcia.
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»> Okablowanie i wyposazenie opcjonalne

Panel cyfrowy

= Dzieki dodatkowemu panelowi cyfrowemu z kablem przytgczeniowym mozliwa jest nastawa parametréw i monitoring pracy
silnika z pewnej odlegtosci zaleznej od dtugosci kabla.
= Dodatkowy panel cyfrowy sktada sie z wyswietlacza diodowego LED, dzieki ktérym mozliwe jest prowadzenie kontroli falownika.

Wyglad i specyfikacja

Model, nazwa ROP7

Wymiary 150mm (H) X100mm (W) X32mm (D)
. 7-segmentéw LED  4-cyfry 7-segmentéw LED
Wyswietlacz
Dioda LED 6 (RUN /PRG / Hz / A / RUN przycisk / Potencjometr)
Przyciski 7 (RUN / STOP (RESET) / FUNC / UP / DOWN / STR / Potencjometr)

Komunikacja RS-485 (Metoda modulacji)

Funkcja Zmiana nastaw, monitoring zmiennych, sterowanie silnikiem

Kable 1.5m, 3m

Panel cyfrowy (ROP7)

Dioda RUN

Wyswietlacz diodowy LED

Wyswietla czestotliwos¢,
prad, kieruek obrotéw,
pretkos¢, historie btedow,

Dioda $wieci sie gdy na wyjsciu

falownika generowany jest sygnat PWM

lub kiedy aktywny jest rozkaz ruchu.

parametry, nastawy, itp.

Dioda PROG

Sygnalizuje gotowos¢ zmiany
parametrow

RUN PRG »
4 .
Przycisk Up/Down . ’—\ Hz «—f—— Dioda Hz/A
Stuzy do zmiany danych l Gdy wyswietlana jest czestotliwo$¢
i parametréw. lub prad, to palg si¢ odpowiednio
diody Hz lub A.

/

Stuzy do wyboru zmiennych
lub monitorowanych parametréw.

Przycisk FUNC

|
Praycisk RUj/

) ©)

STOP/RESET

v.

Stuzy do zadawania rozkazu ruchu

( jesli jest aktywny). Dioda powyzej
przycisku $wieci sie, kiedy przycisk
ten jest uaktywniony.

Potencjometr

Stuzy do ptynnego zadawania
czestotliwosci.

Przycisk STR

Stuzy do zapamietywania nastaw
parametréw po zmianach.

Przycisk Stop/Reset

Stosowany do zatrzymywania
silnika i kasowanie btedow

( parametrem b15 ustalane jest
czy przycisk ten ma by¢ aktywny
réwniez przy wybranym sterowaniu
z listwy zaciskowej).

Panel cyfrowy (ROP7)

3211 5 S5 08
4-R5 2.3 I 4 85:0.1 i
100 / reaes 12 5 ‘ 775 4/ (4M§;L5
a O =33 o)
& i L =
& ﬁ
N700E-ROP7 %' *OOFSMAX3.
l : ms e ol 3
©000 3 < 2 & e
oLe g . e
8
= : N . s
\n| Oy ~ =
4-M4x5L- Otwory montazowe
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Specyfikacja dfawikdw wejsciowych AC

Modeldawika Pra Indukcwnosc Woga |,
DR [ e S
200V
ACL-LI-1.5 (ACL-LI5-1.5) 004SL/LF 6 1,16(2,91)  95(130) 100(155) 65(125)  60(72)  95(110)  75(92)  30(33,5) 50 1,5(2,5) A(A)
ACL-LI-2.5 (ACL-LI5-2.5) 007SF / LF 83  0,78(1,95) 130(130) 155(155) 125(125) 72(72) 110(110) 92(92) 30(33,5) 7x20  25(3,5) A(A)
ACL-LI-3.5 (ACL-LI5-3.5) 015-022SF/LF 18  0,56(1,39) 130(145) 155(155) 125(125) 72(75) 110(120) 92(95)  30(30) 7x20  25(4,5) A(A)
ACL-LI-5.5 (ACL-LI5-5.5) 037LF 24 0,36(0,89) 130(145) 155(155) 125(125) 72(75)  110(120) 92(95)  30(30) 7x20 3(5,5) A(A)
ACL-LI-7.5 (ACL-LI5-7.5) 055LF 26,5 0,24(0,60) 130(145) 155(155) 65(125)  82(75) 120(120) 102(95)  30(30) 7x20 4(6) AA)
ACL-LI-11 (ACL-LI5-11) 075LF 35  0,18(0,46) 145(145) 155(155) 125(125) 75(85) 120(125) 95(105)  30(30) 7x20 6(7,5) A(A)
ACL-LI-15 (ACL-LI5-15) 110LF 50,5 0,13(0,32) 145(150) 150(180) 125(155)  75(80) 120(-)  95(100)  30(30) 7x20 6(9) A(A)
ACL-LI-22 (ACL-LI5-22) 150LF 70,5 0,09(0,23) 190(150) 240(180) 125(155) 93(105)  145(-)  113(125)  30(30) 9x20 15(14) A(A)
ACL-LI-33 (ACL-LI5-33) 185-220LF 105  0,06(0,15) 220(150) 240(180) 125(155) 93(105)  145(-)  113(125)  30(30) 9x20 16(16) A(A)
400V
ACL-HI-1.5 (ACL-HI5-1.5) 004-007THF 4 328)  125(140) 150(150) 120(120) 70(70) 105(110) 90(95) 335(30) 7x20 1535  A(A)
ACL-HI-2.5 (ACL-HI5-2.5) 015HF 52  25(65) 125(140) 150(150) 120(120) 70(70) 105(110) 90(95) 335(30) 7x20  2(4) A(A)
ACL-HI-3.5 (ACL-HI5-3.5) 022HF 85  16(4)  125(140) 150(150) 120(120) 70(70) 105(110) 90(95) 335(30) 7x20 2545  A(A)
ACL-HI-5.5 (ACL-HI5-6.5) 037HF 12 142(356) 130(145) 155(155) 125(125) 72(75) 110(115) 92(95) 335(30) 7x20  3(5) AA)
ACL-HI-7.5 (ACL-HI5-8) 055HF 145 088(2,21) 130(145) 155(155) 125(125) 72(75) 110(115) 92(95) 335(30) 7x20 35(55)  A(A)
ACL-HI-11 (ACL-HI5-11) 075HF 175 073(183) 145(145) 155(155) 125(125) 75(85) 120(125) 95(105) 30(30) 7x20  45(7)  A(A)
ACL-HI-15 (ACL-HI5-16) 110HF 25 051(128) 145(145) 155(155) 125(125) 75(85) 120(125) 95(105) 30(30) 7x20 5575  A(A)
ACL-HI-22 (ACL-HI5-22) 150HF 35 037(091) 145(170) 155(180) 125(155) 85(80) 130(120) 105(100) 30(30) 7x20  65(10)  A(A)
ACL-HI-33 (ACL-HI5-33) 185-220HF 52 025(0,62) 150(150) 180(180) 155(155) 80(100)  -(-)  100(120) 30(30)  7x20 85(14) B(B)
ACL-HI-40 (ACL-HI5-40) 300HF 63 0,2(0,51) 150(180) 180(240) 155(100) 80(103) -(165) 100(123) 30(30) 9x20  9520) B(C)
ACL-HI-50 (ACL-HI5-50) 370HF 80 0,16(0,4)  200(210) 240(280) 100(100) 98(108) 150(165) 118(128)  30(30) 9x20 17(22) C(C)
ACL-HI-60 (ACL-HI5-60) 450HF 99 013(0,32) 210(220) 240(280) 100(100) 98(98) 150(165) 118(118) 30(30) 9x20  18(23)  C(C)
ACL-HI-70 (ACL-HI5-70) 550HF 120 0,11(0,27) 230(230) 240(290) 125(125) 113(113) 160(170) 133(133) 35(35) 9x20  22(28)  C(C)
ACL-HI100 (ACL-HI5-100) 750HF 165  0,08(0,19) 230(260) 240(280) 125(125) 113(113) 160(175) 133(133) 35(30) 9x20  24(33)  C(C)
ACL-HI120 (ACL-HI5-120) 900HF 193 0,07(017) 230(230) 240(290) 125(125) 123(123) 170(185) 143(143) 40(30) 9x20  25(37)  C(C)
ACL-HI150 (ACL-HI5-150) 1100HF 235 005(0,14) 230(250) 240(320) 125(125) 143(143) 180(195) 163(163) 50(40) 9x20  26(45)  C(C)
ACL-HI180 (ACL-HI5-180) 1320HF 285  0,04(0,11) 270(270) 290(320) 125(125) 143(143) 190(200) 163(163) 50(45) 9x20  33(48)  C(C)
ACL-HI220 (ACL-HI5:200) 1600HF 358 0,04(0,09) 300(320) 290(350) 125(125) 133(133) 190(200) 153(153) 40(40) 11x20  40(60)  C(C)
ACL-HI-300 (ACL-HI5-300) 2200HF 494 0,03(0,06) 300(300) 300(350) 125(125) 138(138) 200(205) 158(158) 40(40) 11x20 50(67)  C(C)
ACL-HI-400 (ACL-HI5-400) 2800HF 578 002(0,06) 300(310) 300(360) 125(125) 158(166) 215(250) 178(186) 50(35) 11x20  58(90)  C(C)
ACL-HI500 (ACL-HI5-500) 3500HF 720 0,018(0,044) 300(380) 300(420) 125(125) 158(166) 215(250) 178(186) 50(45) 11x20 75(120)  C(C)

Dtawiki wejSciowe / wyjsciowe AC
ATYPE C TYPH
N o K 8]) IE e
g o [\
T oEE==
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»> Okablowanie i wyposazenie opcjonalne

Specyfikacje dtawikéw wyjsciowych AC

m ket Woga
zsetarmenicne) O A T T R R T R

200V

ACL-L-0.4 004SF/LF 3 1,5 130 155 125 72 105 92 335 7x20 2,5 A
ACL-L-0.75 007SF /LF 4,2 1,2 130 155 125 72 105 92 335 7x20 2,5 A
ACL-L-1.5 015SF/LF 7,5 0,67 130 155 125 72 105 92 335 7x20 3 A
ACL-L-2.2 022SF/ LF 10,5 0,41 130 155 125 72 105 92 335 7x20 3 A
ACL-L-3.7 037LF 16 0,25 130 155 125 72 105 92 335 7x20 8i5 A
ACL-L-5.5 055LF 22 0,18 145 155 125 85 125 105 30 7x20 A
ACL-L-7.5 075LF 32 0,12 145 155 125 85 125 105 30 7x20 A
ACL-L-11 110LF 43 0,09 145 155 125 85 125 105 30 7x20 A
ACL-L-15 150LF 64 0,06 150 180 155 80 = 100 30 7x20 7,5 B
ACL-L-18.5 185LF 80 0,05 150 180 155 80 - 100 30 7x20 8 B
ACL-L-22 220LF 95 0,042 150 180 155 80 - 100 30 7x20 8 B
400V

ACL-H-1.5 004-015HF 3,8 2,12 130 155 125 72 110 92 333 7x20 2,5 A
ACL-H-2.2 022HF 53 1,62 130 155 125 72 110 92 333  7x20 3 A
ACL-H-3.7 037HF 8 1,01 130 155 125 72 110 92 333 7x20 3,5 A
ACL-H-5.5 055HF 1 0,73 145 155 125 85 125 105 30 7x20 6 A
ACL-H-7.5 075HF 16 0,58 145 155 125 85 125 105 30 7x20 6,5 A
ACL-H-11 10HF 22 0,31 145 155 125 85 125 105 30 7x20 6,5 A
ACL-H-15 150HF 32 0,25 145 155 125 85 125 105 30 7x20 7 A
ACL-H-18.5 185HF 40 0,2 150 180 155 80 - 100 30 7x20 85 B
ACL-H-22 220HF 48 0,16 150 180 155 80 - 100 30 7x20 9 B
ACL-H-30 300HF 58 0,13 150 180 155 80 - 100 30 7x20 9,5 B
ACL-H-37 370HF 72 0,1 150 180 155 105 = 125 30 7x20 1 B
ACL-H-45 450HF 87 0,092 150 180 155 105 - 125 30 7x20 12 B
ACL-H-55 550HF 101 0,08 190 240 155 103 - 123 30 7x20 16 B
ACL-H-75 750HF 144 0,056 220 280 155 103 150 123 30 9x20 24 C
ACL-H-90 900HF 173 0,046 240 300 155 103 150 123 30 9x20 28 C
ACL-H-110 1100HF 217 0,037 260 310 155 123 170 143 40 11x20 32 C
ACL-H-132 1320HF 260 0,031 280 310 155 123 170 143 40  11x20 36 C
ACL-H-160 1600HF 300 0,024 260 320 290 123 185 143 40 11x20 38 C
ACL-H-220 2200HF 415 0,018 290 350 290 143 210 163 50 11x20 45 C
ACL-H-280 2800HF 525 0,015 310 350 290 153 220 173 5 11x20 57 C
ACL-H-375 3500HF 690 0,02 435 440 290 186 255 206 50 11x20 135 C

Dtawiki wejSciowe / wyjsciowe AC
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Filtr przeciwzaktéceniowy
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> Okablowanie i wyposazenie opcjonalne

Specyfikacja wejsciowego filtra przeciwzaktdceniowego

Model falownika Prad znz(a:;ionowy Symbol filtra -- Rysunek
(V) ) ymiary [ WxHxD - X (mm)] (€] T

200V

004~022SF 24 FT-20301S-A 250 30 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
004~055LF 24 FT-20301S-A 250 30 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
075LF 32 FT-20401S-A 250 40 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
110LF 46 FT-20501S-A 250 50 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
150LF 64 FT-20701S-A 250 70 280 x 160 x 100-348 M6 M12 C
185LF 76 FT-20801S-A 250 80 280 x 160 x 100-348 M6 M12 C
220LF 95 FT-21001S-A 250 100 382 x 180 x 125-438 M8 M12 D
400V

004~055HF 12 FT-40201S-A 450 20 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
075HF 16 FT-40201S -A 450 20 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
110HF 23 FT-40301S-A 450 30 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
150HF 32 FT-40401S-A 450 40 210x 120 x 70-239 M6 M6 B
185HF 38 FT-40401S-A 450 40 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
220HF 48 FT-40501S-A 450 50 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
300HF 58 FT-40601S-A 450 60 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
370HF 75 FT-40801S-A 450 80 280 x 160 x 100-348 M6 M12 C
450HF 90 FT-41001S-A 450 100 382 x 180 x 125-438 M8 M12 D
550HF 110 FT-41201S-A 450 120 382 x 180 x 125-438 M8 M12 D
750HF 149 FT-41501S-A 450 150 430 x 210 x 150-461 M12 M10 E
900HF 176 FT-41801S-A 450 180 430 x 210 x 150-461 M12 M10 E
1100HF 217 FT-42201S-A 450 220 430 x 210 x 150-461 M12 M10 E
1320HF 260 FT-42601S-A 450 260 430 x 210 x 150-461 M12 M10 E
1600HF 300 A3R5400-KL 450 400 440 x 220 x 160-520 M8 5T A
2200HF 415 A3R5500-KL 450 500 440 x 220 x 160-520 M8 5T A
2800HF 525 A3R5700-KL 450 700 440 x 220 x 160-520 M8 8T A
3500HF 656 A3R51K0-KL 450 1,000 440 x 220 x 160-520 M8 10T A
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> Okablowanie i wyposazenie opcjonalne

Specyfikacja wyjsciowego filtra przeciwzaktéceniowego

Model falownika Prad znz(a:;ionowy Symbol filtra -- Rysunek
(V) ) ymiary [ WxHxD - X (mm)] (€] T

200V

004~022SF 24 FT-20301SO-A 250 30 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
004~055LF 24 FT-20301SO-A 250 30 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
075LF 32 FT-20401SO-A 250 40 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
110LF 46 FT-20501SO-A 250 50 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
150LF 64 FT-20701SO-A 250 70 280 x 160 x 100-348 M6 M12 C
185LF 76 FT-20801SO-A 250 80 280 x 160 x 100-348 M6 M12 C
220LF 95 FT-21001SO-A 250 100 382 x 180 x 125-438 M8 M12 D
400V

004~055HF 12 FT-40201SO-A 450 20 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
075HF 16 FT-40201SO-A 450 20 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
110HF 23 FT-40301SO-A 450 30 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
150HF 32 FT-40401SO-A 450 40 210x 120 x 70-239 M6 M6 B
185HF 38 FT-40401SO-A 450 40 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
220HF 48 FT-40501SO-A 450 50 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
300HF 58 FT-40601SO-A 450 60 210 x 120 x 70-239 M6 M6 B
370HF 75 FT-40801SO-A 450 80 280 x 160 x 100-348 M6 M12 C
450HF 90 FT-41001SO-A 450 100 382 x 180 x 125-438 M8 M12 D
550HF 110 FT-41201SO-A 450 120 382 x 180 x 125-438 M8 M12 D
750HF 149 FT-41501SO-A 450 150 430 x 210 x 150-461 M10 M10 E
900HF 176 FT-41801SO-A 450 180 430 x 210 x 150-461 M10 M10 E
1100HF 217 FT-42201SO-A 450 220 430 x 210 x 150-461 M10 M10 E
1320HF 260 FT-42601SO-A 450 260 430 x 210 x 150-461 M10 M10 E
1600HF 300 Z3R5400-KL 450 400 440 x 220 x 160-520 M8 5T A
2200HF 415 Z3R5500 -KL 450 500 440 x 220 x 160-520 M8 5T A
2800HF 525 Z3R5700-KLL 450 700 440 x 220 x 160-520 M8 8T A
3500HF 656 Z3R51K0-KL 450 1,000 440 x 220 x 160-520 M8 10T A
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> Okablowanie i wyposazenie opcjonalne

Rezystor hamowania - dobdr

] 1 s
i | e e ot el Srmbn | Mo e W el SRS

004SF/LF RB-00P3-50 0.3 50 099 A RB-0OP350 0.3 50 099 A
007SF/LF RB-00P3-50 0.3 50 099 A RB-0OP3-50 03 50 099 A
015SF/LF RB-00P3-50 0.3 50 099 A RB-00P3-50 03 50 099 A
022SF/LF RB-00P3-50 0.3 50 099 A RB0OP635 0.6 35 139 A 1
037LF RB-00P6-35 0.6 35 139 A RBOIP235 12 35 219 A 1

200V  055LF RB-01P0-17 1 17 185 A RBOIP217 12 17 219 A Whadowana
075LF  RB-01P0-17 1 17 185 A RBO01P2-17 12 17 219 A 1 fabrycenie
1O0LF  RB-01P0-17 1 17 185 A RBOIP217 12 17 219 A 1
150LF RB-02P5-87 25 87 985 B RB04P587 45 87 148 B 1
185LF  RB-03P0-6 3 6 125 B RB-05P6-6 56 6 21 B 1
220LF  RB-04P0-6 4 6 1482 B RB-06P6-6 6.6 6 21 B 1
004HF RB-00P6-100 06 100 139 A RBOOP6-100 06 100 139 A 1
007HF RB-00P6-100 06 100 139 A RBOOP6-100 06 100 139 A 1
015HF RB-00P6-100 06 100 139 A RBOOP6-100 06 100 139 A 1
022HF RB-00P6-100 06 100 139 A RBOOP6-100 06 100 139 A 1
037HF RB-00P6-100 06 100 139 A RBOOP6-100 06 100 139 A 1
055HF RB-01P2-70 1.2 70 219 A RBOIP870 1.8 70 283 A Whudowana
075HF RBO1P2-50 12 50 219 A RBO2P450 24 50 985 B {  [erene
1O0HF  RB-02P0-50 2 50 2.83 A RBO03P350 3.3 50 125 B 1
150HF RB-02P5-30 2.5 30 985 B RBO04P530 45 30 1482 B 1
185HF RB-03P0-20 3 20 125 B RBO05P620 5.6 20 21 B 1
220HF RB-04P0-20 4 20 1482 B RBO06P620 6.6 20 2105 B 1

400V  300HF RB-05P0-12 5 12 1482 B RB-09PO-12 9 12 26 B 1 BRDVZ-370H 1
370HF RB-06P0-12 6 12 21 B RB1P212 112 12 3038 B 1 BRDVZ3-370H 1
450HF  RB-08P5-8 8.5 8 25 B RB13P58 135 8 35 B 1 BRDVZ3-550H 1
550HF  RB-08P5-8 8.5 8 25 B RB16P58 165 8 40 B 1 BRDVZ-550H 1
750HF RB-11P2-6  11.2 6 3038 B RB-22P5-6 225 6 44 B 1 BRDVZ-T50H 1
900HF RB-11P2-6 112 6 3038 B RB-22P5-6 225 6 44 B 2 BROVZ-S50H 2
1100HF RB-11P2-6 112 6 3038 B RB-22P5-6 225 6 44 B 2 BRDVZ-TS0H 2°
1320HF RB-11P2-6 112 6 3038 B RB-22P5-6 225 6 44 B 2 BROVZRTHOH 2
1600HF RB-22P5-3  22.5 3 44 B RB45P0-3 45 3 75 B 2 FBU100-160-4 1
2200HF RB-22P53 225 3 44 B RB45P0-3 45 3 75 B 2 FBU100-220-4 1
2800HF RB-22P5-3 225 3 44 B RB45P0-3 45 3 75 B 4 FBU100-160-4 2°
3500HF RB-33P7-2 337 2 70 B RB67P53 675 3 100 B 2 FBU00-220-4 2°

¥ Prosze zastosowac potaczenie réwnolegte 2 rezystoréw hamujacych dla jednej jednostki hamujacej.
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Okablowanie z przetwornicg, modutem hamowania i rezystor hamowania

B Przyktad 1 : 1 jednostka, 1 rezystor

Wyt.gtéwny Falownik

o H R V] Okablowanie skretne
Zasilanie o> E S V}Silnik
eAYAT W .
as! okablowanie
PD { RB1 RB2 | 9°5M [RB7 RBY
P P
TH1
= C
E do 5M E TH2
= = Jednostka Rezystor hamujacy
hamujgca

® Przyktad 2: 2 jednostki, 2 rezystory hamujace B Przyktad 3 : 2 jednostki, 4 rezystory hamujace

Wyt.gtéwny Falownik

TH1

TH2

Jednostka hamujaca
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w [ 29 ]
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o] N our i
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Wyt.gtéwny Falownik
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Jednostka hamujaca

® BRD-VZ3/FBU100

WA
W2
H
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=
N
i n = |

5.8 1

BRD-VZ3 285 274 140 100 166
FBU100-160-4

411 371 240 200 165
FBU100-220-4
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> Okablowanie i wyposazenie opcjonalne

Rezystor hamujacy / wymiary

= ATYPE RB-01P0~RB-02P0 " B TYPE RB-02P4~RB-22P5

L1

L1 %
® L2

L2

==
|-

5] 2138

W1
W2
=
o
o
W1
‘ i W2

L3

13.5

L3

000
) .nnﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂnn.
ag|

TN CNCENIEY T E

RB-00P3 RB-02P4~RB-02P5

RB-00P6 260 245 222 RB-03P0~RB-03P3 260 220 126

RB-01P0 340 325 302 70 39 45 RB-04P0~RB-05P6 180 140 182

RB-01P2 400 385 362 RB-06P0~RB-07P0 260 220 182
RB-01P8~RB-02P0 510 495 472 RB-08P0~RB-09P0 252

RB-11P2~RB-13P5 550 530 503 260 220 322

RB-16P5 392

RB-22P5 340 300 392

RB-33P7 420 380 462

RB-45P0 500 460 462

RB-67P5 580 540 602
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Dtawik DC - specyfikacja

200V

gg:flszzzs; DCL-L-2.2 13.8 251 175 60 40 90 110 150 4 A
037LF DCL-L-3.7 22.3 1.6 175 60 40 90 110 150 4 A
055LF DCL-L-5.5 30.9 1.1 175 60 40 90 110 150 4 A
075LF DCL-L-7.5 43.7 0.84 185 60 40 90 110 160 5 A
110LF DCL-L-11 61.4 0.59 185 60 40 90 110 160 6 A
150LF DCL-L-15 85.9 0.44 205 60 40 90 110 170 7 A
185LF DCL-L-22 127.5 0.3 210 80 60 120 140 175 10 A
220LF DCL-L-22 166.2 0.23 250 80 60 120 140 205 15 A
400V

004HF~022HF ~ DCL-H-2.2 6.9 10.1 225 60 40 90 110 200 4 A
037HF DCL-H-3.7 1.6 6.4 215 60 40 90 110 200 5 A
055HF DCL-H-5.5 16.7 4.41 200 60 40 90 110 175 5 A
075HF DCL-H-7.5 219 3.35 205 60 40 90 110 180 5 A
110HF DCL-H-11 307 2.33 225 60 40 90 110 190 6 A
150HF DCL-H-15 43 1.75 225 60 40 90 110 190 6 A
185HF~220HF ~ DCL-H-22 64.4 1.2 205 60 40 90 110 160 7 A
300HF DCL-H-30 797 0.92 250 80 60 120 140 205 8 A
370HF DCL-H-37 104.2 0.74 245 80 60 120 140 200 10 A
450HF DCL-H45 123.6 0.61 295 80 60 120 140 240 15 A
550HF DCL-H-55 152.9 0.5 295 80 60 120 140 240 20 A
750HF DCL-H-75 209.4 0.37 295 100 80 150 170 240 25 A
900HF DCL-H-90 244.6 0.31 290 100 80 150 170 235 25 A
1100HF DCL-H-110 298.1 0.25 295 100 80 150 170 240 25 A
1320HF DCL-H-132 361.3 0.21 300 100 80 150 170 245 30 A
1600HF DCL-H-160 4516 0.18 365 100 80 150 170 300 40 A
2200HF DCL-H-220 611.4 0.13 350 100 80 150 170 290 40 A

Widok zewnetrzny
:‘:::
i
A s
|
B e
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Poprawne dziatanie - obstuga

sk Przed uruchomieniem urzadzenia zapoznaj sie z instrukcjg obstugi falownika.
skMontaz urzagdzenia powinien odbywac sie zgodnie z obowigzujgcymi standardami bezpieczenstwa oraz wykonywany przez wykwalifikowany personel.
sk Falownik N700E jest przeznaczony do ogoinych zastosowan przemystowych.

kW przypadku zastosowania

w pomieszczeniach, w ktérych przebywajg ludzie lub w ktérych moga wystapi¢ powazne straty, upewnij sie,

ze zastosowano urzgdzenia zabezpieczajace.
sk Falownik przeznaczony jest do pracy z 3-fazowymi silnikami na prad zmienny AC.

B Zastosowania do silnikow | Zastosowanie do silnikéw standardowych

Czestotliwosé pracy

Czestotliwosé momentu

Straty w silniku i zwigzany
z tym wzrost temperatury

Szumy

Wibracje

Mechanizm przetozenia
mocy

Mozliwos¢ pracy standardowego silnika powyzej jego predkosci znamionowych wynosi 120% obrotéw naminalnych silnika przez
2 minuty (JISC4004). Dla pracy powyzej 60Hz wymagane jest sprawdzenie momentu znamionowego, uzytecznego czasu pracy tozysk,
dopuszczalnych szumoéw, wibracji, itp.

Charakterystyka momentu napedowego standardowego silnika napedzanego przez falownik rézni sie od charakterystyki momentu
napedowego przy zasilaniu silnika bezposrednio z sieci. Przed podtgczeniem silnika sprawdz charakterystyke obcigzenia podtaczonej
maszyny i charakterystyke momentu napedowego silnika.

Na niskich obrotach silnik napedzany przez falownik bardzo szybko sie nagrzewa. W rezultacie poziom statego momentu napedowego
na wyjsciu maleje. Uwaznie sprawdz charakterystyke momentu obcigzenia i wymagane zakresy obrotow.

Kiedy standardowy silnik jest napedzany przez falownik to poziom szumow, jakie generuje jest nieznacznie wiekszy w poréwnaniu
do szumoéw generowanych podczas jego zasilania bezposrednio z sieci.

Kiedy falownik napedza silnik z réznymi predkosciami to, a) w wyniku nie wywazenia wirnika podtaczonego silnika, b) rezonansu
czestotliwosci powodowanego przez drgania mechaniczne maszyny, c) kiedy maszyna przeznaczona do statych obrotéw zaczyna by¢
napedzana z réznymi predkosciami, dochodzi do generowania przez silnik wibracji uktadu. Wibracje te mogg by¢ minimalizowane przez
1) unikanie czestotliwosci rezonansowych dzieki funkcji czestotliwosci zabronionych w falowniku, 2) uzywanie sprzegiet oponowych

3) podktadanie pod silnik gumowych podktadek absorbujgcych wstrzgsy.

Podczas ciagtej pracy na niskich obrotach w przektadniach mechanicznych, olejowych smarowanie czesci mechanicznych moze nie by¢
wystarczajace. Sprawdz u producenta silnika dopuszczalne zakresy predkosci dla pracy ciagtej. Przy pracy silnika na czestot.wyzszych
niz 60Hz, sprawdz mozliwosci mechaniczne uktadu pod wzgledem wytrzymatosci na spodziewang wytworzong site odsrodkowa.

m Zastosowanie do silnikow | Zastosowanie do silnikdw specjalnych

Przekfadni silnika

Silnik z hamulcem

Silniki wielobiegowe

Silnik zanurzeniowy

Silniki przeciwwybuchowe

Silniki synchroniczne (MS) /
silniki wysokoobrotowe(HFM)

Silniki jednofazowe

Dopuszczalne zakresy obrotow silnika przy pracy ciagtej zalezy w duzym stopniu od wydajnosci smarowania czesci ruchomych
uktadu lub od producenta silnika (jesli do smarowania maszyny wykorzystwany jest olej, zwrd¢ uwage czy uktad moze pracowac na
niskich zakresach predkosci). Smarowanie cze$ci ruchomych uktadu z wykorzystaniem smardw nie zmniejsza wydajnosci smarowania
nawet przy zmniejszeniu liczby obrotéw silnika (dopuszczalny zakres czestotliwosci 6-120Hz).

Przy wykorzystaniu silnika wyposazonego w hamulec, zrédto zasilania hamulca powinno by¢ osobno przygotowane. Potgcz zasilanie hamulca ze Zrédtd
z ktorego zasilany jest falownik.

W silniku wielobiegowym kazdy z biegéw rdzni sie pradami znamionowymi, predkosciami obrotowymi, charakterystyka momentu
napedowego. Dobierajac falownik do silnika wielobiegowego uwzglednij maksymalnie dopuszczalny prad dla kazdego z biegow.
W przypadku koniecznosci zmiany biegu, kazdorazowo zatrzymaj silnik.

Prad znamionowy silnika zanurzeniowego w stosunku do silnika standardowego tej samej mocy jest duzo wiekszy. Przy doborze
falownika do silnika zanurzeniowego uwzglednij jego prad znamionowy.

Naped falownikowy nie jest odpowiedni do napedzania silnikdw przeciwwybuchowych o podwyzszonym stopniu ochrony. Falownik
moze by¢ uzyty do silnikow przeciwwybuchowych o budowie ognioszczelnej.

W wiekszosci przypadkow silniki synchroniczne (MS) i silniki wysokoobrotowe (HFM) sg konstruowane z przeznaczeniem do zastoso-
wania w okreslonych maszynach gdyz spetniajg ich specyficzne wymagania. Dla zapewnienia prawidtowego doboru falownika do maszyny,
skontaktuj sie z producentem maszyny.

Silniki jednofazowe nie sg odpowiednie do napedzania poprzez falownik. Dlatego uzywaj do pracy z falownikami tylko silnikéw 3-faz.

m Zastosowanie do silnikdw | Zastosowania do silnikéw o klasie zasilania 400V

Sygnat PWM (Modulacja Szerokosci Pasma) generowany przez tranzystory mocy IGBT w falowniku w potaczeniu z dtugoscia kabla silnikowego i metodg jego
potozenia, moga przyczynic¢ sie do powstawania udaréow napieciowych na zaciskach silnika. Z kolei wielko$¢ pradu udarowego ma wptyw na stopien degradacji
izolacji uzwojen silnika. W szczegdlnosci zjawisko to nasila sie dla silnikéw o zasilaniu klasy 400V i i dtugim kablu silnikowym. W takim przypadku zastosuj nastepujgce
srodki zapobiegawcze w celu ochrony uzwojenia 1) instaluj filtr LCR (filtr sinusoidalny) na wyjsciu falownika 2) instaluj dtawiki silnikowe AC miedzy falownikiem a silnikiem,
3) zastosuj silnik o podwyzszonej klasie izolacji uzwojen.

m Uwagi dotyczgce uzytkowania| Bieg silnika

Bieg / Zatrzymanie

Zatrzymanie awaryjne

Wysoka czestotliwosé
pracy

Wydanie rozkazu biegu lub zatrzymania musi by¢ przeprowadzone za pomoca przyciskow RUN/STOP na panelu falownika lub poprzez
odpowiednig funkcje listwy sterowniczej falownika. Operacji bieg/zatrzymanie silnika nie mozna realizowa¢ poprzez
zatgczenie/odtgczenie sygnatu zasilania silnika poprzez stycznik umieszczony na wyjsciu falownika.

Kiedy w falowniku dochodzi do zadziatania jego zabezpieczerh wewnetrznych lub nastepuje nagta przerwa w zasilaniu, to silnik
zatrzymuje sie wolnym wybiegiem. Jesli taki rodzaj zatrzymania silnika w wymienionych sytuacjach nie jest pozgdany, rozwaz mozliwos¢
zastosowania zewnetrznego hamulca mechanicznego.

Seria falownikéw N700E moze wygenerowa¢ maksymalng czestotliwo$¢ napiecia zasilania silnika do 400Hz. Moze to by¢ jednak skrajnie
niebezpieczne np. przypadku napedzania standardowego silnika 2-biegunowego do predkosci okoto 2400 obr/min. Dlatego zawsze uwzgledniaj
mechaniczne mozliwosci uktadu przy nastawie czestotliwosci maksymalnej. W przypadku koniecznosci pracy standardowego silnika AC na obrotach
wyzszych niz znamionowe (powyzej 60Hz) konsultuj sie zawsze z producentem silnika.
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® Uwagi dotyczace uzytkowanid Lokalizacja Instalacja i Srodowisko pracy

Unikaj instalowania falownika w otoczeniu, w ktérym panuje wysoka temperatura, nadmierna wilgotno$¢, panuja warunki przy ktérych dochodzi do tatwej
kondensacji rosy, w srodowisku o duzym zapyleniu, w otoczeniu gazdw powodujacych korozje, roztworéw zracych lub soli. Instaluj falownik z dala od miejsc wystawio-
nych na promieniowanie stoneczne, w pomieszczeniach dobrze wentylowanych. Falownik moze by¢ uzytkowany w temperaturach otoczenia -10°C do 50°C

B Uwagi dotyczace uzytkowania | Zrédto zasilania

W wymienionych ponizej przyktadach dla napedéw falownika mogg wystepowac udary pradowe pojawiajgce siena wejsciu falownika, ktdre moga
powodowac jego uszkodzenie. Jesli wystepowanie wymienionych ponizej sytuacji jest wysoce prawdopodobne lub kiedy naped falownikowy musi
pozostawac niezawodny, instaluj na wejsciu falownika dtawik sieciowy AC.

A) Kiedy wspdtczynnik niezréwnowazenia napiecia zasilania jest wigkszy niz 3%
B) Kiedy moc zrddta zasilania jest co najmniej 10 razy wieksza niz moc falownika (moc zrddta zasilania 500kVA lub wiecej)
C) W przypadku nagtych zmian mocy zrodta zasilania
Przyktad) @ Kilkanascie falownikéw jest podtaczonych réwnolegle do tego samego zrédta.
sieciowego AC po stronie @ Softstart i falownik s potaczone réwnolegle do tego samego zrédta
wejéciowej falownika ® 0d strony zasilania zainstalowana zostata bateria kondensatoréw dla poprawy wspétczynnika mocy
Dtawik wejsciowy AC musi by¢ rowniez stosowany gdy chcemy zwiekszy¢ niezawodnos¢ pracy ukfadu.
1) Przyktad jak policzy¢ wspdtczynnik niezréwnowazenia napigcia (RS: VRS = 205V, ST : VST = 201V, TR: VTR=200V)= VRS-(VRS+VST+VTR)/3=205-202
gdzie VRS jest napieciem miedzy fazami R-S, VST jest napieciem miedzy fazami S-T, VTR jest napieciem miedzy fazami T-R
- Wskainik niezréwnowaionego = Max.warto$¢ r1’ap|QCfa I|n||-S'r'ednlalw;a'nt?sc"nap|QC|a linii X100 = VRS-(VRS+VST+VTR)/3)(]00 =205-202X 100 =1.5(%
napiecia Srednia warto$¢ napiecia linii (VRS+VST+VTR)/3 202

Instalacja dtawika

Jesli falownik jest zasilany z niezaleznego zrédta zasilania generatora, prad harmonicznych moze powodowac przegrzewanie generatora
lub znieksztatcenie sinusoidy napiecia na wyjsciu generatora. W takich przypadkach moc generatora powinna byc 5 razy wieksza
od mocy falownika (kVA) jesli falownik generuje syg. napieciowy PWM na wyjsciu lub 6 razy wieksza gdy falownik generuje syg. PAM

Uzycie niezaleznego
zrédta zasilania falownika

B Uwagi na temat doboru sprzetu zewnetrznego

(1)Upewnij sie czy przewody zasilania falownika sg podtaczone do zaciskéw R (L1), S (L2), T (L3) a przewody z silnika s podtaczone
Podtaczenie kabli do U (T1), V (T2), W (T3), (nieprawidtowe podtaczenie spowoduje natychmiastowe uszkodzenie jednostki.
(2) Upewnij sie czy pod zacisk ochrony%—podlaczony zostat przewdd ochronny sieci lub uziemienie.

Stycznik W przypadku kiedy stycznik elektromagnetyczny jest zainstalowany pomiedzy falownikiem a silnikiem, nie zatgczaj lub nie wytaczaj
elektromagnetycz. tego stycznika w trakcie pracy silnika.
OKal_)IOW' W przypadku pracy ze standardowym silnikiem (asynchroniczny silnik 3-fazowy klatkowy 4-biegunowy) N700E nie wymaga instalacji
pomiedzy przekaznika termicznego, gdyz falownik ten posiada wewnetrzne elektroniczne zabezpieczenie termiczne przeznaczone do ochrony silnika.
falownikiem Jednakze, przekaznik termiczny powinien by¢ zainstalowany w przypadku ciggtej pracy na predkosciach spoza zakresu 30-60Hz
asilnikiem  przekaznik dla silnikéw ktorych niemozliwe jest dopasowanie elektronicznego zabezpieczenia w falowniku. Kiedy kilka silnikéw jest jednoczesnie

termiczny napedzanych przez jeden falownik, zainstaluj przekaznik termiczny. W artosc nastawy pradu zabezpieczenia na przekazniku powinna
wynosi¢ co najmniej 1:1 wartosci pradu znamionowego silnika. Gdy dtugos¢ przewodu silnikowego przekracza 10m, przekaznik
moze mie¢ tendencje do wytgczania. W takim przypadku zainstaluj na wyjsciu dtawik silnikowy AC lub przektadnik do odczytu produ.

Zainstaluj wytacznik gtéwny na zasilaniu falownika, aby zabezpieczy¢ falownik i personel obstugujacy. Dobierz wytacznik

Wytacznik gté
VBT G ORI zgodnie z wielkoscig znamionowa falownika.

Graniczna odlegtos¢ pomiedzy falownikiem a zewnetrznym panelem sterowniczym wynosi 20m, Jesli ta odlegtos¢ nie jest wystar-
czajaca uzyj konwentera prad-napiecie lub zdalnego urzadzenia sterowniczego(pilot). Do obwoddw sterowniczych uzyj kabla ekranowego
Zwrd¢ uwage na spadek napiecia w obwodach gtéwnych.

Graniczne odlegtosci
okablowania

Jesli w uktadzie na zasilaniu falownika instalowany jest wytacznik réznicowo-pradowy, to prad réznicowy tego wytacznika nie moze by¢

Wyt. rézni -prad
¥l roznicowo-pradowy mniejsza niz 15mA. Prad uptywu zalezy od dtugosci kabla.

Nie instaluj kondensatoréw do kompensacji wspdtczynnika mocy pomiedzy falownikiem a silnikiem, poniewaz wysokoczestotliwosciow:

Kompensacja wspét.moc
P : P v sygnat napieciowy, jaki generuje falownik moze wptywaé na przegrzewanie i uszkodzenie kondensatora.

B Szumy wysokoczestotliwosciowe i prady uptywu

(1)Falownik jest zrodtem szuméw wysokiej czestotliwosci emitowanych na jego wejsciu i wyjsciu. Moze to powodowa¢ zaktucenia czujnikéw, radia, itp. jesli znajduja
sie one w poblizu falownika. Zaktucenia te mogg by¢ zredukowane poprzez instalacje filtra przeciwzaktuceniowego (opcja) i zastosowanie kabla ekranowanego na wyj.
(2) Zastosowanie falownika powoduje zwiekszenie pradu uptywu w uktadzie. Upewnij sie czy falownik i silnik sg uziemione.

B Okres eksploatacji

Poniewaz kondensator w ukfadzie posrednim DC falownika na skutek wewnetrznej reakcji chemicznej ulegajg powolnemu
obnizeniu swoich parametréw znamionowych. Producent rekomenduje ich wymiane, co 5 lat. Czas uzytkowania kondensatoréw {30
jest Scisle zwigzana z temp.otoczenia i stopnia przecigzenia falownika w trakcie eksploatacji. Wykres obok przedstawia spodziewany% 20

czas uzytkowania kondensatoréw mocy, gdy falownik jest eksploatowany 24 godz. na dobe. W zwigzku z powyzszym dokonuj

Temp:

czestych inspekcji wentylatora chtodzgcego. Wszystkie czynnosci z wigzane z dozorem, konserwacja, wymiang czesci moze
dokonac jedynie osoba o odpowiednich kwalifikacjach,

Czas eksploatacii (lata)
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